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AVVERTENZE PER L’'INSTALLATORE

OBBLIGHI GENERALI PER LA SICUREZZA

ATTENZIONE! E importante per la sicurezza delle persone seguire attenta-
mente tuttal’istruzione. Una erratainstallazione o un errato uso del prodotto
pud portare a gravi danni alle persone.

Leggere attentamente le istruzioni prima diiniziare I'installazione del prodot-
fo.

Imaterialidell’imballaggio (plastica, polistirolo, ecc.) non devono essere
lasciati alla portata deibambiniin quanto potenziali fonti dipericolo.
Conservare leistruzioni perriferimenti futuri.

Questo prodotto e stato progettato e costruito esclusivamente per|’ utilizzo
indicatoin questadocumentazione. Qualsiasi altro utilizzo non espressamen-
feindicato potrebbe pregiudicare I'integritd del prodotto e/orappresen-
tare fonte dipericolo.

GENIUS declinaqualsiasiresponsabilitd derivata dall’'usoimproprio o diverso
daquello percuil’automatismo € destinato.

Noninstallarel’apparecchioin atmosfera esplosiva: la presenza digas o fumi
infiammabili costituisce un grave pericolo perlasicurezza.

Glielementi costruttivimeccanici devono essere in accordo con quanto
stabilito dalle Norme EN 12604 e EN 126065.

PeriPaesiextra-CEE, oltre airiferimentinormativinazionali, per ottenere un
livello disicurezza adeguato, devono essere seguite le Norme soprariporta-
fe.

GENIUS non e responsabile dell'inosservanza dellaBuonaTecnicanellaco-
struzione delle chiusure da motorizzare, nonché delle deformazioni che
dovesserointervenire nell’utilizzo.

L'installozione deve essere effettuatanell’osservanza delle Norme EN 12453
e EN 12445, lllivello disicurezza dell’automazione deve essere C+E.

Prima dieffettuare qualsiasiintervento sull'impianto, fogliere I'alimentazione
elettrica.

Prevedere sulla rete di alimentazione dell’automazione un interruttore
onnipolare condistanza d’apertura dei contattiuguale o superiore a3 mm.
E consigliabile ]’ uso di unmagnetotermico da A coninterruzione onnipolare.
Verificare che amonte dell'impianto visiauninterruttore differenziale con
sogliada0,03 A.

Verificare chel'impianto diterrasiarealizzato aregolad’arte e collegarvi
le partimetalliche della chiusura.

L’automazione dispone diunasicurezzaintrinseca antischiacciamento co-
stituitadaun controllo dicoppia. E'comunque necessario verificarne lasogli
diintfervento secondo quanto previsto dalle Norme indicate alpunto 10.

| dispositivi disicurezza (norma EN 12978) permettono diproteggere even-
tuali aree di pericolo da Rischi meccanici di movimento, come ad Es.
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento.

Perogniimpianto & consigliato |’ utilizzo di almeno unasegnalazione lumino-
sanonchédiun cartello disegnalazione fissato adeguatamente sullastruttu-
radell’infisso, oltre ai dispositivi citatialpunfo “16”.

GENIUS declina ogniresponsabilitd aifini della sicurezza e del buon funziona-
mentodell’automazione, in caso vengano utilizzaticomponentidell’impian-
tonondiproduzione GENIUS.

Perlamanutenzione utilizzare esclusivamente parti originali GENIUS.

Non eseguire alcuna modifica sui componenti facenti parte del sistema
d’automazione.

L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento
manuale del sistema in caso di emergenza e consegnare all’Utente
utilizzatore dell'impiantoil libretto d’avvertenze allegato al prodotto.

Non permettere aibambini o persone disostare nelle vicinanze del prodotto
duranteilfunzionamento.

Tenere fuori dalla portata deibambiniradiocomandi o qualsiasi altro datore
diimpulso, perevitare che I’'automazione possa essere azionatainvolonto-
riamente.

lItfransito trale ante deve avvenire solo a cancello completamente aperto.
L"Utente utilizzatore deve astenersi da qualsiasi fentativo diriparazione o
d’intervento diretto erivolgersisolo a personale qualificato.

Tutto quello che non & previsto espressamente in queste istruzioni non &
permesso

IMPORTANT NOTICE FOR THE INSTALLER

GENERAL SAFETY REGULATIONS
ATTENTION! To ensure the safety of people, it is important that you read
all the following instructions. Incorrect installation or incorrect use of the
product could cause serious harm to people.
Carefully readthe instructions before beginning to installthe product.
Donot leave packing materials (plastic, polystyrene, etc.) within reach of
children as such materials are potential sources of danger.
Store these instructionsfor future reference.
This product was designed and built strictly for the use indicated in this
documentation. Any otheruse, not expressly indicated here, could compro-
mise the good condition/operation of the product and/or be a source of
danger.
GENIUS declinesallliability caused by improper use or use other than that for
whichthe automatedsystemwasintended.
Do notinstallthe equipmentin an explosive atmosphere: the presence of
inflammmable gas or fumesis aserious danger fo safety.
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The mechanical partsmust conform to the provisions of StandardsEN 12604
andEN 12606.

Fornon-EU countries, to obtain an adequate level of safety, the Standards
mentioned above mustbe observed, inaddition to nationallegalregulations.
GENIUS is not responsible for failure fo observe Good Technique in the
construction of the closing elements to be motorised, or forany deformation
thatmay occurduringuse.

The installation must conformto StandardsEN 12453 and EN 12445, The safety
level of the automated system muste C+E.

Before attempting any job on the system, cut out electrical power.

The mainspower supply of the automated system must be fitted with an all-
pole switch with contact opening distance of 3mm or greater. Use of a 6A
thermal breaker with all-pole circuit break isrecommended.

Make sure that adifferential switch with threshold of 0.03 Ais fitted upstream
ofthe system.

Make sure that the earthing system is perfectly constructed, and connect
metal parts of the means of the closure toit.

The automatedsystemis supplied with anintrinsic anti-crushing safety device
consisting of a torque control. Nevertheless, its tripping threshold must be
checked asspecifiedinthe Standardsindicated at point 10.

The safety devices (EN 12978 standard) protect any danger areas against
mechanicalmovement Risks, such as crushing, dragging, andshearing.

Use of atleast one indicator-lightisrecommended forevery system, aswell
asawarning sign adequately secured fo the frame structure, in additionto
the devicesmentioned atpoint 16",

GENIUS declinesallliability asconcerns safety and efficient operation of the
automatedsystem, if system componentsnot produced by GENIUS are used.
Formaintenance, strictly use original parts by GENIUS.

Do notinany way modify the components of the automated system.
Theinstallershallsupply allinformation concerning manual operation of the
systemincase of anemergency, andshallhand overto the userthe warnings
handbook supplied with the product.

Do notallow children or adultsto stay near the product while itis operating.
Keep remote controls or other pulse generators away from children, to
preventthe automated system from being activatedinvoluntarily.
Transitthrough the leavesis allowed only when the gateis fully open.

The user must not attempt any kind of repair or direct action whateverand
contactqualified personnelonly.

Anything not expressly specified in these instructions is not permitted.

CONSIGNES POUR L'INSTALLATEUR

REGLES DE SECURITE

ATTENTION! Il estimportant, pour la sécurité des personnes, de suivre d la
lettre toutes les instructions. Une installation erronée ou un usage erroné
du produit peut entrainer de graves conséquences pour les personnes.
Lire attentivement lesinstructions avant d'installer le produit.
Lesmatériauxd'emballage (matiére plastique, polystyréne, efc.) ne doivent
pas étre laissés ¢ la portée des enfants car ils constituent des sources
potentiellesde danger.

Conserverlesinstructions pourlesréférences futures.

Ce produit aété congu et construit exclusivement pourl'usage indiqué dans
cette documentation. Toute autre utilisation non expressément indiquée
pourrait compromettre l'intégrité du produit et/oureprésenterune source
dedanger.

GENIUS décline toute responsabilité qui dériverait d'usage impropre ou
différent de celuiauquel l'automatisme est destiné.

Ne pasinstaller'appareil dans une atmosphére explosive: la présence de
gazoude fuméesinflammables constitue un grave danger pourlasécurité.
Lescomposantsmécaniques doivent répondre aux prescriptionsdesNormes
EN 12604 et EN 12605.

Pourles Paysextra-CEE, 'obtention d'un niveau de sécurité approprié exige
nonseulementlerespectdesnormesnationales, maiségalementlerespect
desNormessusmentionnées.

GENIUSn'est pasresponsable dunon-respect delaBonne Technique dansla
construction des fermetures dmotoriser, nides déformations quipourraient
intervenirlors de l'utilisation.

L'installation doit étre effectuée conformément aux NormesEN 12453 etEN
12445, Le niveau de sécurité de I'automatisme doit étre C+E.
Couperl'alimentation électrique avanttoute intervention surl'installation.
Prévoir, sur le secteur d'alimentation de I'automatisme, un interrupteur
omnipolaire avec une distance d'ouverture des contacts égale ousupérieure
& 3 mm. On recommande d'utiliser un magnétothermique de 6A avec
interruption omnipolaire.

Vérifierqu'ily ait, en amont de l'installation, uninterrupteur différentiel avec
unseuilde 0,03 A.

Vérifierquelamise aterre estréalisée selonlesreéglesde l'art ety connecter
les piecesmétalliquesde lafermeture.

L'automatisme dispose d'une sécurité infrinséque anti-€crasement, formée
d'un contréle du couple. Il est foutefois nécessaire d'en vérifier le seuil
d'intervention suivantles prescriptions des Normesindiquées au point 10.
Les dispositifs de sécurité (norme EN 12978) permettent de protéger des
zones éventuellement dangereuses contre les Risques mécaniques du
mouvement, commel'écrasement, 'acheminement, le cisaillement.
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AUTOMAZIONE ZENITH

Le presentiistruzionisono valide periseguentimodelli:
ZENITH 619 - ZENITH 625

ZENITH 1225 - ZENITH 1231

Le automazioni ZENITH consentono di automatizzare
porte basculanti bilanciate a molla, sezionali, a
contrappesi (con apposito accessorio) di garage ad
uso residenziale.

Sono costituite da un operatore eletfromeccanico,
apparecchiatura elettronicadicomando e lampada
di cortesia infegrate in un unico monoblocco che,
applicate a soffitto framite trasmissione a catena
permettono |I'apertura della porta.

Il sistemairreversibile garantisce il blocco meccanico
della porta quando il motore non € in funzione e
quindi non occorre installare alcuna serratura; uno
sblocco manuale inferno ed uno esterno (optional)
rendono manovrabile la portain caso dimancanza di
alimentazione elettrica o disservizio.

Il levamento di un ostacolo & garanfito da un
dispositivo elettronico che effettuaun controllo durante
il funzionamento della automazione.

Le automazioni ZENITH sono state progettate e costruite

per uso interno e per controllare I’ accesso veicolare.
Evitare qualsiasi altro utilizzo.

1. DIMENSIONI

2740 (619) / 3340 (625-1225) / 3940 (1231)
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Quote espresse in mm Fig.1

2. CARATTERISTICHE TECNICHE

MODELLO ZENITH 619 ‘ ZENITH 625
Alimentazione 230Vac 50 (60)Hz
Motore elettrico 24Vdc

Potenza massima assorbita 220W

Massimo numero cicli ora 20(con carico di 28Kg a 20°C)
Cicli consecutivi massimi 6 (a 20°C)
Ingombro minimo da soffitto 35mm (Fig.4e 5)

Corsa utile max 1900 mm | 2500 mm

Forza tiro/spinta

600N(~60Kg)

Lampada di cortesia

230Vac 40W max

di sicurezza integrato

Temporizz. lampada cortesia 2 minufi
Velocitd carrello (a vuoto) 12 cm/sec
Velocita di rallentamento 6 cm/sec.
Corsa di rallentamento Variabile da setup
Larghezza max porta 3000 mm
Tempo risposta dispositivo 150 msec

Altezza max porta

Vedi corsa utile max

Grado di protezione

IP20

Temperatura ambiente

-20 / +565°C

MODELLO ZENITH 1225 ‘ ZENITH 1231
Alimentazione 230Vac 50 (60)Hz
Motore elettrico 24Vdc

Potenza massima assorbita 350W

Massimo numero cicli ora 20(con carico di 56Kg a 20°C)
Cicli consecutivi massimi 6 (a 20°C)
Ingombro minimo da soffitto 35mm (Fig.4e 5)

Corsa utile max 2500 mm | 3100 mm

Forza tiro/spinta

1200N(~120Kg)

Lampada di cortesia

230Vac 40W max

di sicurezza integrato

Temporizz. lampada cortesia 2 minuti
Velocita carrello (a vuoto) 12 cm/sec
Velocita di rallentamento 6 cm/sec.
Corsa di rallentamento Variabile da setup
Larghezza max porta 5000 mm
Tempo risposta dispositivo 150 msec

Altezza max porta

Vedi corsa utile max

Grado di protezione

IP20

Temperatura ambiente

-20 / +565°C

3. PREDISPOSIZIONI ELETTRICHE
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D Cavo 2 x 0,5 (fotocellula TX)

2) Cavo 4 x 0,5 (fotocellula RX)

3) Cavo 3 x 0,5 (Ricevente radio)

4) Tubazione di potenza (230V)

5 Tubazione a bassa tensione

6) Cavo 2x 1,5 + terra (alimentazione)
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4. DESCRIZIONE

Fig.3
1) PLAFONIERA 9) GUIDA DI SCORRIMENTO

2) CARTER DI PROTEZIONE 10) CARRELLO DI

3) LAMPADA DI CORTESIA TRASCINAMENTO

4) APPARECCHIATURA 11) PULEGGIA DI RINVIO
ELETTRONICA 12) FLANGIA ANTERIORE

5) UNITA’ MOTORE 13) STAFFA DI FISSAGGIO

6) SUPPORTO GRUPPOMOTORE ~ ANTERIORE

7) PARAPOLVERE 14) STAFFA DI TRASCINAMENTO

8) SLITTA CENTRALE 15) POMELLO DI SBLOCCO

5. VERIFICHE PRELIMINARI

Lastrutturadellaportadeve essere idonea per essere automatizzata. In particolare verificare che le dimensioni
della porta siano conformi a quelle indicate nelle caratteristiche tecniche e sia sufficientemente robusta.
Controllare |" efficienza dei cuscinetti e dei giunti della porta.

Verificare che la porta sia priva di attriti; eventualmente pulire ed oliare le guide con lubrificante al silicone
evitando di utilizzare grasso.

Rimuovere le chiusure meccaniche della porta affinché sia I’ automatismo a bloccarla in chiusura.
Verificare I esistenza di una efficiente presa di terra per il collegamento elettrico dell’operatore.

Controllare che vi sia uno spazio di almeno 35 mm tra il soffitto ed il punto pid alto di scorrimento del portone
(fig. 4 € 5).

Nei portoni sezionali verificare che il rullo di guida superiore, si trovi nella parte orizzontale della guida a
portone chiuso (fig.6).

min. 35 mm

min. 35 mm

Fig.4 Fig.5 Fig.6




6. ASSEMBLAGGIO OPERATORE

N.B.: Le viti ed i tasselli di fissaggio dell’operatore alle
infrastrutture non sono fornite.

6.1 Qualorasia previsto I’ utilizzo dello sblocco esterno
(optional),sfilare il carrello dalla guida, inserire il cavo
nellaappositasede presente sul carrello, come indicato

in figura?7.

Fig.7

6.2 Per I'operatore 625, 1225 e 1231 & consigliato
utfilizzare I'apposita guida optional (fig.8 rif.B)
inserendola nella slitta centrale(fig.8 rif.C).

6.3Inserireillongherone con catenanellaslittacentrale
(fig.9) fino a battuta con il rilievo metallico(fig.8 rif.D).

e

Fig.8

ITALIANO

Fig.9

6.41nserire nel gruppo precedentemente montatoun
nuovo longherone (fig.10), accertandosi che il rilievo
metallico indicato in Fig.8 rif. Avada a contatto conla
slittacentrale.

Fig.10

6.5Togliere il carter, svitare lalampadina e utilizzando
I’'apposita chiave rimuovere i dadi che bloccano il
gruppo motore all’operatore (fig.11).

Fig.11
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6.6 Accostare la guida precedentemente assemblata all’operatore.
6.7 SollevareI'unitd motore facendo attenzione anon danneggiare I’ apparecchiatura elettronica, accoppiare
il pignone con la catena e inserirlo nell’albero motore (fig.12).

Zenith 619-625 Zenith 1225-1231

Fig.12

6.8 Riposizionare il gruppo motore ed inserire il longherone come da figural3 (rif.A) fino a battuta.
6.9 Serrare il gruppo motore con apposita chiave (fig.13 rif.B).

Zenith 619-625 Zenith 1225-1231

Fig.13

6.10 Inserire la flangia nella guida di scorrimento(fig.14) bloccandola con due viti a brugola M5 in dotazione
e tfendere la catena con apposito dado (fig. 14 rif. A).

6.11Posizionare |I” operatore a terra verticalmente rispetto al pavimento (fig. 14 rif. B).

6.12 Verificare il tensionamento della catena assicurandosi che le due distanze catena inferiore - catena
superiore e catena superiore - giunto binario superiore siano uguali come mostrato in fig. 14 rif. C.

6.13 Regolare,se necessario la tensione della catena agendo sull’ apposito dado come indicato in fig. 14rif. D,
N.B.: Per tendere la catena agire sul dado in senso orario.

Per allentare la catena agire sul dado in senso antiorario.

Avvertenze:una eccessiva tensione della catena puo causare danni all’'unita motore.

Zenith 619-625

Fig.14




7.INSTALLAZIONE

7.1 Definire la mezzeria del porfone e del soffitto
segnando le due linee con un pennarello.

7.2 Definire il punto di movimento pit alto del portone
e segnare quest’ultimo sull’architrave.

7.3 Posizionare la staffa di fissaggio 5mm  sopra la
lineatracciatain precedenza e centratarispetto alla
porta (fig.15).

7.4 Segnare i due punti di fissaggio della staffa e
procedere alla foratura.

7.5 Avvitare quindi la staffa con viti e rondelle sugli
appositi tasselli (fig.15).

- = >l = > F|ng

7.6 Posizionare |'operatore a terra, sollevare il
longherone di scorrimento e posizionarsi in prossimitd
della staffa; intfrodurre la vite e serrare il dado (fig.16).
7.7 Sollevare I'operatore verificandone |’ orizzontalitd
rispetto alla porta utilizzando una livella.

7.8 Raggiuntala correttaposizione, misurare la distanza
fra soffitto e operatore per preformare le staffe di
fissaggio.

Fig.16

7.9 Inserire le staffe in dotazione nelle asole e bloccare
all’'operatore con apposito dado (fig.17).

ITALIANO

=== 1=0=0

Fig.17

7.10 Piegare alla misura rilevata le staffe di fissaggio
(fig.18).

7.11 Sollevare I'operatore e portandolo nella corretta
posizione,segnare i fori per il fissaggio .

i |
K “="ﬁ§=ﬂeﬁgﬁgﬂeieﬁ =

Fig.18

7.12 Forare,introdurre i tasselli e fissare tramite viti e
rondelle I'unitd motore al soffitto (fig.19 rif.A).

7.13 Dopo aver definito I'altezza del pomello di
sblocco,tagliare la corda in eccesso e readlizzare un
nodo al capo della corda.

7.14 Alloggiare ilnodo come indicatoin fig. 19+if.B all’
interno del pomello e richiuderlo.
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7.15Se é stata utilizzatala guida disupporto centrale,  7.21 Appoggiare I'attacco al portone in posizione
preformare le staffe,bloccarle con dado e fissare al  cenfrata rispetto alla linea di mezzeria

soffitto (fig.20). precedentemente fracciata.
7.16 Per porte sezionali passare al punto 7.25. N.B.: La distanza tra staffa asta di frascinamento e
staffabinario discorrimento non deve superare i20cm
N (max 30°) (fig.23).
7.22 Accertata la posizione, forare e fissare con viti
adeguate (fig.23).
2 %@%
0
2 2
3
L
2
0
<2
B
=
Fig.20

7.17 Fissare |I'attacco all’asta di frascinamento con
apposita vite e dado (fig.21).

g.23

7.23 Ribloccare [|'automazione  tirando
orrizzontalmente la maniglia (fig.24 N.B. al rilascio
accertarsi di vedere sotto al carrello la finestra di
indicazione "LOCK"dicolore rosso segno del corretto
rarmo).

7.24 Attenzione: far scorrere lungo il binario la porta
per ritrovare il punto di aggangio.

7.18 Sbloccare |'operatore tirando verso il basso la
leva di sblocco (fig.22).

7.19 Chiudere la basculante.

7.20 Portare il carrello sbloccato in prossimitd della

chiusura.

Fig.24

7.25 Per porte sezionali che lo richiedono, montare
sull’'aftacco il braccio indicato in figura 25 rif. A e
proseguire dal punto 7.18.

Fig.22 Fig.25
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8. COLLEGAMENTI SCHEDA ELETTRONICA

ATTENZIONE: Prima di effettuare quailsiasi intervento sull’ impianto o sull’ operatore.togliere I’ alimentazione
elettrica e scollegare,se installate.le batterie.

Seguire ipunti 10, 11, 12, 13, 14 degli OBBLIGHI GENERALI PER LA SICUREZZA.

Seguendo le indicazioni di fig.2, predisporre le canalizzazioni ed effettuare i collegamenti elettrici
dell’apparecchiatura elettronica, con gli accessori prescelti (fig. 27).

Separare sempre i cavi dialimentazione da quelli di comando e disicurezza (pulsante, ricevente, fotocellule
ecc...).Per evitare qualsiasi disturbbo elettrico, utilizzare guaine separate.

CARATTERISTICHE TECNICHE

COMPONENTI SCHEDA (fig. 26)

Tensione di alimentazione 230Vac 50 (60)Hz Fl Fusibile primario frasf. 1A
Alimentazione accessori 24V do F2 Fusibile motore 10A (Zenith 619/625)
Carico max accessori 200mA F2 Fusibile motore 16A (Zenith 1225/1231)
Temperaturaambiente 20°/+55°C F3 Fusibile uscita accessori0.5A
Fusibili di protezione primario frasf./motore/ J1 Morsettiera bassa tensione ingressi/accessori
accessor J2 Connettore rapido schede riceventi
Connettore rapido per schede riceventi J3 Morsettiera ingresso alimentazione 230V
Logiche difunzionamento Automatica/ J4 Connettore primario frasformatore
Semiautomatica J5 Connettore lampada di cortesia
Collegamentiin morsettiera Open/Stop/Sicurezze/ Jé Morsettiera uscita lampeggiatore
Fail-safe/Lampeggiatore J7 Connettore secondario trasformatore
Temporizz. lampada di cortesia 2min J8 Connettore uscita motore
P1 Pulsante di Open
P2 Pulsante di Setup
LK1 Abilita/disabilita fail-safe
LK2 Varia la sensibilitd del dispositivo di inversione

Qg O o] O

I J7

- Co=
R o

J8

O O
B s
2 @ o 2%

LK1=fqil-safe abilitatato fail-safe disabilitatato
LK2=sensibilitad di inversione sensibilitd di inversione Fig.26
150N (~15Kg) 300N (~30Kg )
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DESCRIZIONE
MORSETTIERA J1(bassa tensione)
OPEN=Comando di Open (N.A.)
Si intende qualsiasi dispositivo (pulsante, detector,...) che, chiudendo un contafto ,fornisce un impulso
d’apertura (o chiusura) alla porta.
Per installare piu dispositivi di Open, collegare i contatti N.A. in parallelo.
STOP=Comando di Stop (N.C.)
Siintende qualsiasi dispositivo (es.pulsante) che, aprendo un contatto, arresta il movimento della porta.
Per installare pit dispositivi di arresto, collegare i contatti N.C. in serie.
N.B.: se non vengono utilizzati dispositivi di stop, ponticellare STOP con il comune ingressi.
(=) =Comune ingressi/negativo alimentazione accessori.
(+) =Positivo alimentazione accessori (24V dc 200mA max)
FSW= Contatto sicurezze in chiusura (N.C.)
Per sicurezze si infendono tuttii dispositivi (fotocellule, coste sensibili,..) con contatto N.C. che in presenza
di un ostacolo nell’area da loro protetta, intervengono invertendo il movimento di chiusura della porta.
Le sicurezze se impegnate a porta bloccata o aperta, ne impediscono la chiusura.
Per installare piu dispositivi di sicurezza, collegare i contatti N.C. in serie.
N.B.: se non vengono collegati dispositivi di sicurezza, ponticellare FSW con il comune ingressi.
-FSW TX= Morsetto per il collegamento del negativo (-) del frasmettitore (TX) fotocellule.
CONNETTORE J2 (bassa tensione)
Il connettore J2 & utilizzato per il collegamento rapido di schede riceventi.
Inserimento e disinserimento vanno effettuati dopo aver tolto tensione.
MORSETTIERA J3 (alta tensione)
Morsettiera per |’alimentazione 230V ~50Hz(+6% -10%) (F=fase N= neutro)
Collegare la terra dell’impianto nel morsetto dedicato(vedi adesivo di identificazione fig. 30 rif. A).
MORSETTIERA J6 (alta tensione)
Morsettiera 230V~ per il collegamento del lampeggiatore.
PONTICELLO LK1 ( abilita/disabilita fail-safe)
Lascheda e dotatadiun ulteriore dispositivo disicurezza FAIL-SAFE, il cui compito &€ quello diverificare prima
di ogni azionamento l'effettivo funzionamento del contatto N.C. posto nel ricevitore della fotocellula
(fig.26).
PONTICELLO LK2 (150N/300N)
Consente di variare la sensibilitd del dispositivo d’inversione (fig.26).
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9. COLLEGAMENTI

9.1 Collegareilcavo dialimentazione come dafigura
28 bloccandolo conunafascettanellazonaindicata.
9.2 Inserire la vite nella apposita sede e serrare con
rosetta piu dado (fig.28 rif. A).

Fig.28

9.3 Posizionare I'occhiello di massa nella vite,
aggiungere unarosetta e bloccare con dado (fig. 29
rif.A).

9.4 Qualora per il bloccaggio cavi vengano utilizzati
passatubi, realizzare I'asola come indicato in figura
29.

@.5Riavvitare la
portalampada.

lampadina nell’apposito

Fig.29

9.6Bloccare ilcarterall’operatore utilizzando apposite
viti (fig.30).
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ITALIANO

10. PROGRAMMAZIONE

Peraccedere alpulsante di programmazione occorre
smontare la plafoniera dellaluce di cortesia, svitando
I’apposita vite.

Fare slittare |la plafoniera nel verso indicato dalla
freccia (fig.31).

V=)= 0=0=0=1]

Fig.31

SETUPINIZIALE

Durante questa procedura iniziale, NON & in funzione
il ilevamento ostacolo.

Perle versioni619/625|'operatore utilizzaper compiere
le movimentazioni tutta la forza che il motore € in
grado di sviluppare.

Perle versioni 1225/1231|'operatore non ufilizzerd tutta
la forza che ha a disposizione per compiere le
rmovimentazioni, ma il primo tentativo sard effettuato
con una forza di 800N; qualora non fosse sufficente,
premendo nuovamenteiltasto diSETUP, verrdiniziato
un nuovo ciclo con forza implementata a 1200N.
Non € inoltre attiva la procedura di Fail- safe.

La procedura di setup permette di definire:

- i livelli di sicurezza antischiacciomento durante
I’apertura e la chiusura.

- i punti di rallentamento

- il punto di completa apertura e chiusura
dell’operatore

- I'intervallo di pausa.

Questa procedura puod essere effettuatain qualsiasi
momento, con I'operatore in qualsiasi posizione.
Sono disponibili su questa apparecchiatura due
logiche di funzionamento:

AUTOMATICA (TAB.T)

SEMIAUTOMATICA (TAB.2)
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SETUP AUTOMATICO

Consente con un semplice impulso di effettuare
automaticamente la procedura disetup.

SETUP MANUALE

Tramite questa procedura & possibile selezionare i
punti dirallentamento, il punto di completa apertura
ed il tempo di pausa.

SETUP AUTOMATICO CON LOGICA
(SEMIAUTOMATICA)

Premere erilasciare il pulsante di SETUP per selezionare
la logica.

Dopo 8 secondi |'operatore effettuerd
automaticamente una chiusurafino allarilevazione di
una battuta *.

L’ operatore procederd conunaaperturache terminerd
riconoscendo la battuta meccanica *.

Seguird una immediata richiusura della porta.

| punti di rallentamento saranno definiti dalla
apparecchiaturaelettronica.

Se la procedura di SETUP si & conclusa positivamente
lalampada di cortesia rimane accesa per 5 secondi.
Durante questi5secondi e possibile, al fine dialleggerire
il carico sul sistema di sblocco,inviare degli impulsi di
open entro un intervallo di 2 secondil” uno dall” altro
per fare arretrare il carrello di sblocco.

Un impulso corrisponde ad una corsa di 5 millimetri.
N.B.:L" arretramento del carrello € visibile solo durante
il normale funzionamento dell” automazione.

“E”

SETUP MANUALE CON LOGICA “F”
(SEMIAUTOMATICA)

Premere erilasciare il pulsante di SETUP per selezionare
la logica.

Effettuareilprimo OPEN entro 8 secondi per proseguire
nel SETUP manuale.

1° OPEN: I'operatore effettua una chiusura fino alla
rilevazione di una battuta*.

2° OPEN: |'operatore procede con
movimentazione di apertura.

3° OPEN: definisce il punto in cui si desidera iniziare il
rallentamento.

4° OPEN: definisce la fine della movimentazione di
apertura**,

5° OPEN: Inizia la movimentazione di chiusura.

6° OPEN: definisce il punto in cui si desidera iniziare il
rallentamento.

Lasciare arrivare I’operature in battuta.

Se la procedura di SETUP si & conclusa positivamente
lalampada di cortesia rimane accesa per 5 secondi.
Durante questi5secondié possibile,alfine dialleggerire
il carico sul sistema di sblocco,inviare degli impulsi di
open entro un intervallo di 2 secondi |l uno dall” altro
per fare arretrare il carrello di sblocco.

Un impulso corrisponde ad una corsa di 5 millimetri,
N.B.:L" arretramento del carrello & visibile solo durante
il normale funzionamento dell” automazione.,

una
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SETUP AUTOMATICO CON LOGICA “A” (AU-
TOMATICA)

Tenere premuto il pulsante di SETUP per selezionare la
logica fino a che non si accende la lampada di
cortesia (circa 5secondi).

Dopo 8 secondi |'operatore effettuerd
automaticamente una chiusurafino allarilevazione di
una battuta *.

L’ operatore procederd conunaaperturache terminerd
riconoscendo la battuta meccanica *.

Seguird una immediata richiusura della porta.

| punti di rallentamento saranno definiti dalla
apparecchiaturaelettronica, ediltempo pausa € fisso
a 3 minuti.

Se la procedura di SETUP si & conclusa positivamente
lalampada di cortesia rimane accesa per 5 secondi.
Durante questi5secondi e possibile, al fine dialleggerire
il carico sul sistema di sblocco,inviare degli impulsi di
open entro un intervallo di 2 secondil” uno dall” altro
per fare arretrare il carrello di sblocco.

Un impulso corrisponde ad una corsa di 5 millimetri.
N.B.:L" arretramento del carrello e visibile solo durante
il normale funzionamento dell” automazione.

SETUP MANUALE CON LOGICA “A” (AUTOMA -
TICA)

Tenere premuto il pulsante di SETUP per selezionare la
logica fino a che non si accende la lampada di
cortesia (circa 5 secondi).

Effettuareilprimo OPEN entro 8 secondi per proseguire
nel SETUP manuale.

1° OPEN: I'operatore effettua una chiusura fino alla
rlevazione di una battuta *,

2° OPEN: |'operatore procede con
movimentazione di apertura.

3° OPEN: definisce il punto in cui si desidera iniziare il
rallentamento.

4° OPEN: definisce la fine della movimentazione di
apertura ed inizia il conteggio del fempo di pausa**
(max. 3 minuti).

5° OPEN: interrompeil conteggio deltempo pausaed
inizia la movimentazione di chiusura.

6° OPEN: definisce il punto in cui si desidera iniziare il
rallentamento.

Lasciare arrivare I’operatore in battuta.

Se la procedura di SETUP si &€ conclusa positivamente
lalampada di cortesia rimane accesa per 5 secondi.
Durante questi5secondié possibile,al fine dialleggerire
il carico sul sistema di sblocco,inviare degli impulsi di
open entro un intervallo di 2 secondi |l uno dall” altro
per fare arretrare il carrello di sblocco.

Un impulso corrisponde ad una corsa di 5 millimetri,
N.B.:L" arretramento del carrello & visibile solo durante
il normale funzionamento dell” automazione,

* In alternativa un impulso di OPEN pud sostituire la
battuta.

** In alternativa si puo utilizzare la battuta di arresto in
apertura,

ATTENZIONE: Qualora durante la fase di setup
premendo il pulsante di OPEN (vedi fig.31 rif. A)
I'operatore non effettui nessun movimento, accertarsi
del corretto posizionamento del carter.

una




LOGICHE DIFUNZIONAMENTO
TAB.1 Logica AUTOMATICA

ITALIANO

*

Con lI'impulso mantenuto inibisce la chiusura
**Conl'impulso mantenuto inibisce la chiusurae/o I’
apertura

Al termine dell” installazione,una volta verificato il
corretto funzionamento dell’ automazione e dei
dispositivi di sicurezza,applicare I adesivo di pericolo
(fig. 32) sultelo della basculante in maniera che risulti
ben visibile.

Applicare | adesivo che rappresenta il dispositivo di
sblocco dell” automazione (fig. 32).

AWARNING

RELEASE
DEBLOQUER
¥ ENTRIEGELN
DESBLOQUEAR
SBLOCCARE

4, RELOCK
" BLOQUER A NOUVEAU|
WIEDER BLOKIEREN
BLOQUEAR DE NUEVO

RIBLOCCARE

Fig.32

11. ACCESSORIOPZIONALI

Per il montaggio delle batterie tampone, alloggiarle
con I'apposita staffa sull’operatore e fissarle tramite
vite e dado nella posizione indicata in figura 33.
ATTENZIONE! Nel caso di sostituzione delle
batterie,prima di effettuare qualsiasi operazione togliere
I’ alimentazione elettrica.

11

BASCULANTE OPEN STOP SICUREZZE
Apre erichiude N
CHIUSA dopoiltempo essun " Nessun effetto
pausa effetto
APERTA IN Ricominciailcon- Blocea * Ricominciailconteggio
PAUSA teggiodeltempo deltempo pausa*®
pausa*
IN CHIUSURA | Inverteilmoto Blocca** Inverteilmoto
IN APERTURA | Nessun effetto Blocca** Nessun effetto *
Nessun
BLOCCATA Chiude " Nessun effetto *
effetto
TAB.2 Logica SEMIAUTOMATICA
BASCULANTE OPEN STOP SICUREZZE Fig.33
CHIUSA Apre Nessun effetto ** Nessun effetto ’
APERTA Chiude Nessun effetto ** Nessun effetto *
IN CHIUSURA Inverteilmoto Blocca** Inverteilmoto
IN APERTURA|  Blocca Blocca** Nessun effetto* E’ possibile applicare due sistemi di sblocco esterno:
BLOCCATA Chiude Nessun effetto ** Nessun effetto * - a maniglia (fig.34 rif. A)

- a chiave (fig.34 rif.B).

Fig.34

Utilizzando I'accessorio indicato in fig. 35, & possibile
automatizzare porte bilanciate a contrappesi.

Fig.35
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AUTOMATIC SYSTEM ZENITH

These instructions apply to the following models:
ZENITH 619 - ZENITH 625

ZENITH 1225 - ZENITH 1231

Automatic systems ZENITH are designed to automate
overhead spring-balanced, sectional, and
counterbalanced (with special accessory) doors for
residentialgarages.

They consist of an electro-mechanical operator,
electronic control appliance and courtesy lamp built
info a single unit. The unit is fitted to the ceiling and
opens the door by means of a transmission chain.
The system is non-reversing and, therefore, the door
locks mechanically when the motor is not operating
and, consequently, no other lock is necessary; two
manual releases on the inside and outside (optional)
make it possible to move the door manually in case of
a power cut or fault,

Any obstacles are certain to be detected by a
controlling electronic device which comesinto action
while the automatic system is in operation.

The ZENITH automatic systems were designed and built

forindooruse and for controlling vehicle access.Avoid
any other use.

1. DIMENSIONS

‘—[7:/ A —
-
I L

2740 (619) / 3340 (625-1225) / 3940 (1231)

0o
L) )
328 157
Dimensions in mm Fig.1

2.TECHNICALSPECIFICATIONS

MODEL ZENITH 619 ‘ ZENITH 625
Power supply 230Vac 50 (60)Hz
Electric motor 24Vdc
Maximum absorbed power 220W

Maximum cycles per hour 20(with load of 28K gat 20°C)
Maximum consecutive cycles 6 (at 20°C)
Minimum distance from ceiling 35mm (Fig.4 and 5)
Maximum available travel 1900 mm | 2500 mm

Pulling/thrust power

600N(~60Kg)

Courtesy light

230Vac 40W max

Courtesy light timer 2 minutes
Carriage speed (load free) 12 cm/sec
Deceleration speed 6 cm/sec
Deceleration travel Varies according to set-up
Door max width 3000 mm
Response time of built-in 150 msec

safety device

Door max height

See max available travel

Protection class IP20

Ambient temperature -20 / +865°C
MODEL ZENITH 1225 ‘ ZENITH 1231
Power supply 230Vac 50 (60)Hz
Electric motor 24Vdc
Maximum absorbed power 350W
Maximum cycles per hour 20(with load of 56K gat 20°C)
Maximum consecutive cycles 6 (at 20°C)
Minimum distance from ceiling 35mm (Fig.4 and 5)
Maximum available travel 2500 mm | 3100 mm

Pulling/thrust power

T200N(~120Kg)

Courtesy light

230Vac 40W max

Courtesy light timer 2 minutes
Carriage speed (load free) 12 cm/sec
Deceleration speed 6 cm/sec
Deceleration travel Varies according to set-up
Door max width 5000 mm
Response time of built-in 150 msec

safety device

Door max height

See max available travel

Protection class

IP20

Ambient temperature

-20 / +865°C

3. ANCILLARY ELECTRICALEQUIPMENT

[ \ \ \ | \ \ |
[ [ [ ] [ [ ] |
[ [ [ [ [ [ [ \
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i
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| ED T
mlL Le| M
1)  Cable 2x0,5 (TX photocell) Fig.2
2) Cable 4 x 0,5 (RX photocell)
3) Cable 3x0.5 (Radio receiver)
iy Power pipe (230V)
5) Low voltage pipe
6) Cable 2 x 1.5 + earth (power supply)

12




ENGLISH

4. DESCRIPTION

Fig.3

1) CEILING FIXTURE 9) SLIDING GUIDE

2) PROTECTIVE HOUSING 10) DRIVE CARRIAGE

3) COURTESY LIGHT 11) TRANSMISSION PULLEY

4) ELECTRONIC EQUIPMENT 12) FRONT FLANGE

5) MOTOR UNIT 13) FRONTSECURING BRACKET
6) MOTOR UNIT SUPPORT 14) DRIVE BRACKET

7) DUST-GUARD 15) RELEASE KNOB

8) CENTRAL SLIDE

5. PRELIMINARY CHECKS

The structure of the door must be suitable for accommodating automation. In particular, check that the door
dimensions conform to those indicated in the technical specifications, and that the door is sufficiently sturdy.
Check the efficiency of the door bearings and joints.

Make sure the door is free of any friction; if necessary, clean the guides and oil them with silicone lubricant, but
do not use grease.

Remove the door’ s existing closing mechanism to ensure the door is closed by the automatic system.

Check if an efficient earth plate is available for electrical connection to the operator.

Make sure there is a clearance of at least 35 mm between the ceiling and the highest sliding point of the door
(fig.4 and 5).

In the case of sectional doors, check that the upper guide roller is in the horizontal part of the guide when the
door is closed (fig.6).

min. 35 mm

min. 35 mm

Fig.4 Fig.5 Fig.6

13
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6. OPERATOR ASSEMBLY

N.B.: Screws and expansion plugs for securing the
operator to the infrastructure are not supplied.

6.1 If using the outside release device (optional item),
withdraw the carriage from the guide, andfitthe cable
in the appropriate seat on the carriage, as shown in

figure 7.

Fig.7

6.2 Forthe 625, 1225 and 1231 operator, we advise you
to use the optional guide (fig.8 ref.B), fitting it on the
central slide (fig.8 ref.C).

6.3 Insert the longitudinal member with chain in the
central slide (fig. 9) until it meets the metal projection
(fig.8 ref.D).

-

Fig.8

Fig.9

6.4Fitanew longitudinalmember (fig.10) in the already
installed unit, making sure that the metal projection
shown in Fig. 8 ref. A comes info contact with the
centralslide.

Fig.10

6.5Remove the housing, unscrew the lamp and, using
asuitable wrench, remove the nuts securing the motor
unit to the operator (fig.11).

Fig.11

14
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6.6 Offer the assembled guide to the operator.
6.7 Lift up the motor unitf, taking care not to damage the electronic equipment, couple the pinion gear to the
chain and fit it in the motor shaft (fig.12).

Zenith 619-625

Zenith 1225-1231

Fig.12

6.8 Re-position the motor unit and insert the longitudinal memiber - as shown in figure 13 (ref. A) - up to the stop.
6.9 Tighten the motor unit with an appropriate wrench (fig. 13 ref.B).

Zenith 619-625 Zenith 1225-1231

Fig.13

6.10Fitthe flange inthe sliding guide, securing it with the two supplied M5 Allan screws (fig. 14), and apply tension
to the chain with the appropriate nut (fig.14 ref.A).

6.11 Position the operator on the ground, vertically respect to floor (fig. 14 ref. B).

6.12 Check chain tension, making sure that these distances are equal (as shown in fig. 14 ref, C) : lower chain
- upper chain; upper chain - upper rail joint.

6.13 Adjust chain tension if necessary, using the nut as indicated in fig. 14 ref. D.

N.B. : To apply tension to the chain, turn the nut clock - wise.

To slacken the chain, turn the nut anti clock - wise

Warning: too much chain tension could damage the motor unit.

Zenith 619-625

Fig.14

15
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7. INSTALLATION

7.1 Find the mid-point of door and ceiling and mark
the two lines with a highlighter.

7.2 Find the highest movement point of the door and
mark this on the lintel.

7.3 Position the securing bracket 5 mm above the line
youhadmarked, whichmustbe centered with respect
to the door (fig.15).

7.4 Mark the two bracket securing points and drill the
necessary holes.

7.5Next, using screws and washers, screw the bracket
on the expansion plugs (fig. 15).

- = >l = > Flg]5

7.6 Place the operator onthe ground, liff up the sliding
longitudinalmember and step toward the bracket - fit
the screw and tighten the nut (fig. 16).

7.7 Lift up the operator, making sure it is horizontal with
respect to the door - use a spirit level.

7.8 When you have reached the correct position,
measure the distance between ceiling and operator
so that you can shape the securing brackets in
advance.

Fig.16

7.9 Fitthe supplied bracketsin the slots and secure the
operator with the nut (fig. 17).

16

=== 1=0=0

Fig.17

7.10 Bend the securing brackets in line with the
measurements you had taken (fig. 18).

7.11 Liftup the operator, place itinits correct position,
and mark the securing holes.

i |
K “/’%=ﬂeﬁsﬁgﬂeieﬁ =

Fig.18

7.12 Drill, insert the expansion plugs and, using screws
and washers, secure the motor unif to the ceiling (fig.
19 ref. A).

7.13First establish the height of the release knob, cut off
excess cord, and make a knot on the cord end.
7.14Place the knot inside the knob - asshownin fig. 19
ref. B - and close it.




7.15 If using the central support guide, shape the
brackets, lock them with a nut and secure themto the
ceiling (fig. 20).

7.16 For sectional doors, see point 7.25.

\@\
2
S5y
0
1 1
o
2
1
2
0
N4
0.
~—
Fig.20

7.17 Secure the attachment to the drive shaft, using a
suitable screw and nut (fig. 21).

ENGLISH

7.21 Rest the attachment on the door, in a central
position with respect to the mid-line you had marked
ouft.

N.B.: The distance between drive bracket and sliding
rail bracket must not exceed 20cm (max 30°) (fig.23).
7.22 Check the position, drill and secure with suitable
screws (fig.23).

g.23

7.18 Release the operator, by pulling the release lever
downward (fig.22).

7.19 Close the overhead door.,

7.20 Take the released carriage to the closing point.

Fig.22

7.23 Re-lockthe automatic system by pullingthe handle
sideways (fig.24) N.B.: on release, make sure you can
see the red "LOCK” indicatfion window under the
carriage - this means it was correctly reset.

7.24 Important; slide the door along the rail to re-
locate the hook-up point.

Fig.24

7.25Forsectionaldoorsthatrequirefit, fit the arm shown
infigure 25ref. Aonthe attachmentand carry onfrom
point 7.18.

Fig.25
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8. CONNECTION OF ELECTRONIC CARD
IMPORTANT: Before attempting any job on the system or operator, cut out electric power and disconnect the

batteries, if installed.

Observe points 10, 11, 12, 13 and14 of the GENERAL SAFETY RULES.

Observing the indicationsin fig.2, install the raceways and make the electrical connections from the electronic
appliance to the selected accessories (fig. 27).
Always separate power cables from control and safety cables (push-button receiver, photocells, etc.). To
prevent any electric noise whatever, use separate sheaths.

TECHNICALSPECIFICATIONS

CARD COMPONENTS (fig. 26)

Power supply voltage

230Vac 50 (60)Hz

F1

Fuse for fransf. primary winding, 1A

Power supply for accessories 24Vdc F2 Motor fuse, 10A (Zenith 619/625)
Accessories max. load 200 mA F2 Motor fuse, 16A (Zenith 1225/1231)
Ambient temperature -20°/+55°C F3 Fuse for 0,5A accessories output
Fuses fransf./motor primary J1 Low voltage terminal board for inputs /accessories
winding / accessories J2 Rapid connector for receivers cards
Quick-fit connector for receivers cards J3 230V power supply input terminal board
Function logics Automatic/ Ja Connector for transformer primary winding
Semiautomatic J5 Courtesy light connector
Terminal board connections Operj/STop/. 16 Flashlight output terminal board
Safety g@;ﬁi;ﬁcn_sme/ J7 Connector for transformer secondary winding
Courtesy light fimer > min J8 Motor output connector
P1 Open push-bufton
P2 Set-up push-button
LK1 Enable/disable fail-safe
LK2 Varies sensitivity of reversing device

Qg O

ol O

47

F2

J8

T o°
Q%D P LK1
e

LK1= fail-safe enabled

LK2= reversing sensitivity

150N (~15KQ)

fail-safe disabled

reversing sensitivity

Fig.26
300N (~30Kg)
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DESCRIPTION
TERMINAL BOARD J1 (low voltage)
OPEN=Open Command (N.O.)
Any device (push-button, detector,...) which, by closing a contact, supplies an opening (or closing) pulse
to the door.
To install several Open devices, connect N.O. contacts in parallel.
STOP=Stop command (N.C.)
Any device (e.g. a push-button) which, by opening a contact, stops door movement.,
To install several stop devices, connect the N.C. contacts in series.
N.B.: if stop devices are not used, jumper connect STOP to the inputs common contact.
(=) =input/negative accessories supply common contact,
(+) =Accessories supply positive pole (24Vdc 200mA max)
FSW= Closing safety-devices contact (N.C.)
Safety devices are alldevices (photocells, sensitive edges,...) withN.C. confact, which, if there is an obstacle
in the area they protect, operate to reverse door closing movement.
If the safety devices are activated when the door is locked or open, they prevent it from closing.
To install several safety devices, connect the N.C. contacts in series.
N.B.: if safety devices are not connected, jumper connect FSW to the inputs common contact.
-FSW TX= Terminal for connection of the negative pole (-) of the photocells fransmitter (TX).
CONNECTOR J2 (low voltage)
Connector J2 is used for rapid connection of RECEIVER cards.
Insert and remove the cards after cutting power.
TERMINAL BOARD J3 (high voltage)
Terminal board for power supply of 230V ~50Hz(+6% -10%) (F=phase N= neutral)
Connect the system’s earth wire to the dedicated terminal (see ID sticker - fig.30 ref.A).
TERMINAL BOARD J6 (high voltage)
230V~ Terminal board for connection of flashlight.
LK1 JUMPER (enable/disable fail-safe)
The card has another safety device - the FAIL-SAFE - which, prior to any activation, controls if the N.C.
contact on the photocell receiver (fig.26) is operating efficiently.
LK2 JUMPER (150N/300N)
Serves to vary the sensitivity of the reversing device (fig. 26).
The card has another safety device - the FAIL-SAFE - which, prior to any activation, controls if the N.C.
contact on the photocell receiver (fig.26)

OPEN
STOP
<+
Si=s o ol 0
OTHER SAFETY T
s 5 J7
DEVICES . =L +
[ 3
l LK2 F2
} ®
|<t|o| | — LK1 FAIL SAFE
RX ] J2
‘RP DECODER !—“ J8
F3
@ p1 P2 @
OPEN SETUP
i o O -
Ja
W——‘\ é é U J6
[e)
— ‘@ @‘
230Vac ’ ‘ I~
50Hz (+6%-10%) e
FLASHING LAMP Fig.27
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9. CONNECTIONS

9.1 Connect the power cable, as shown in figure 28,
securing it with a clamp in the indicated area.

9.2 Fit the screw in the appropriate seat and tighten
with washer and nut (fig.28 ref.A).

Fig.28

9.3 Position the earth eyelet on the screw, add a
washer and tighten wit the nut (fig. 29 ref.A).

9.41f you are using tube sleeves to secure the cables,
make aslot asshownin figure 29.is operating efficiently.
9.5 Screw the lamp in the appropriate lamp-holder.

Fig.29

9.6 Secure the operator housing using appropriate
screws (fig.30).

7 ||= t=i=1=t=s=1=4)
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10. PROGRAMMING

To access the programming push-button, dismantle
the courtesy light ceiling fixture, unscrewing the
appropriate screw.

Slide the ceiling fixture in the direction shown by the
arrow (fig.31).

V=)= 0=0=0=1]

Fig.31

INITIAL SET-UP

The obstacle detection facility DOES NOT operate
during this procedure;

Forthe 619/625 version the operatorisusing the motor’s
maximum power to move the door.

Forthe 1225/1231 version the operator doesnot use all
its available powerto complete the movements, but its
first attemptis at 800N - if thisisinsufficient, pressthe SET
UP key again, and a new cycle will begin at force of
1200 N.

Further, the Fail-safe procedure is not active.

The set-up procedure enables you to establish the
following:

- anfi-crushing safety levels at opening and closing.
- deceleration points

- operator’s fully open and fully closed points

- pause interval

Thisprocedure canbe carried out at any tfime, withthe
operator in any position.

Two function logics are available on this appliance:
AUTOMATIC (TABLE 1)

SEMI-AUTOMATIC (TABLE 2)




AUTOMATIC SET-UP
The set-up procedure is executed automatically just
with a pulse.

MANUAL SET-UP

Thisprocedure enablesyouto selectthe deceleration
points, the fully open point, and pause time.

AUTOMATIC SET-UP WITH LOGIC “E” (SEMI-
AUTOMATIC)

Press andrelease the SET-UP push-button to select the
logic.

After8secondsthe operatoreffects aclosing operation
until a stop* is detected.

The operator now opens the door, and the opening
movement finishes when the mechanical stop is
recognised.

The door isimmediately closed.

The electronic appliance establishes the deceleration
points.

If the SETUP procedure was successful, the courtesy
lamp stays lighted for 5 seconds. During this fime, in
orderto reduce the load on the release system, open
pulses can be sent within 2 seconds of each other to
reverse the release carriage. A pulse equalsfravel of 5
millimetres.

N.B.:the carriage can be seentoreverse only whenthe
automated system is operating normally.

MANUAL SET-UP WITH LOGIC “E” (SEMI-
AUTOMATIC)

Press andrelease the SET-UP push-button to select the
logic.

Execute the first OPEN within 8 seconds in order to go
on with the manual SETUP.

18T OPEN: the operatoreffects aclosing operation until
astop* is detected.

2nd OPEN: the operator continues with an opening
movement,

3rd OPEN: defines the point at which start of
deceleration is required.

4th OPEN: defines the end of the opening movement.
5th OPEN: starts closing movement.

6th OPEN. defines the point at which start of
deceleration is required.

Allow the operator to reach the stop.

The electronic appliance establishesthe deceleration
points.

If the SETUP procedure was successful, the courtesy
lamp stays lighted for & seconds. During this time, in
ordertoreduce the load on the release system, open
pulses can be sent within 2 seconds of each other to
reverse therelease carriage. A pulse equals fravel of 5
millimetres.

N.B.:the carrioge canbe seentoreverse only whenthe
automated system is operating normally.
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AUTOMATIC SET-UP WITH LOGIC “A”
(AUTOMATIC)

Hold down the SET-UP push-button to select the logic
until the courtesy light goes on (about 5 seconds).
After8secondsthe operatoreffects aclosing operation
until a stop* is detected.

The operator now opens the door, and the opening
movement finishes when the mechanical stop is
recognised.”

The door is immediately closed.

The electronic appliance establishes the deceleration
points, and pause fime is fixed at 3 minutes.

The electronic appliance establishes the deceleration
points.

If the SETUP procedure was successful, the courtesy
lamp stays lighted for 5 seconds. During this fime, in
orderto reduce the load on the release system, open
pulses can be sent within 2 seconds of each other to
reverse therelease carriage. A pulse equals fravel of 5
millimetres.

N.B.:the carriage can be seentoreverse only whenthe
automated system is operating normally.

MANUALSET-UPWITHLOGIC “A” (AUTOMATIC)
Hold down the SET-UP push-button to select the logic
until the courtesy light goes on (about 5 seconds).
Execute the first OPEN within 8 seconds in order to go
on with the manual SETUP.

15t OPEN: the operatoreffects aclosing operation until
astop* is detected.

2nd OPEN: the operator continues with an opening
movement,

3rd OPEN: defines the point at which start of
deceleration is required.

4th OPEN: defines the end of the opening movement
and starts the pause time count** (3 minutes max.).
5th OPEN: interrupts the pause time countandstartsthe
closingmovement.

6th OPEN: defines the point at which start of
deceleration is required.

Allow the operator to reach the stop.

The electronic appliance establishesthe deceleration
points.

If the SETUP procedure was successful, the courtesy
lamp stays lighted for & seconds. During this time, in
ordertoreduce the load on the release system, open
pulses can be sent within 2 seconds of each other to
reverse therelease carriage. A pulse equals fravel of 5
millimetres.

N.B.:the carrioge canbe seentoreverse only whenthe
automated system is operating normally.

* Otherwise, an OPEN pulse may replace the stop.

** Otherwise, the stop can be used during opening.
IMPORTANT: At set-up, if the operator does not effect
any movement when the OPEN push-button (seefig.31
ref. A) is pressed, check that the housing is in correct
position.
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FUNCTIONLOGICS
Table 1 AUTOMATIC Logic

OVERHEAD OPEN STOP SAFETY DEVICES
DOOR
CLOSED Opensand No effect**
closes afterthe No effect
pausetime
OPEN FOR | Restartspause Locks * Restartspause
PAUSE fime count* fime count*
CLOSING |Reversesmotion Locks ** Reversesmotion
OPENING No effect Locks ** No effect *
LOCKED Closes No effect** No effect *

Table 2 SEMI-AUTOMATIC Logic

OVERHEAD OPEN STOP SAFETY DEVICES
DOOR
CLOSED Open No effect** No effect
OPEN Closes No effect** No effect *
CLOSING | Reversesmotion Locks ** Reversesmotion
OPENING Locks Locks ** No effect *
LOCKED Closes No effect** No effect *

*

Prevents closing if pulse is maintained
** Prevents closing and/or openingif pulse ismaintained

When installation has been completed, check the
efficiency of the automated system and safety devices,
and then apply the “danger” warning sticker (fig.32)
onthe panel of the up-and-over door to make it easy
tosee.

Apply the sticker, whichindicatesthe release device of
the automated system (fig.32).

AWARNING

RELEASE
DEBLOQUER

¥ ENTRIEGELN
DESBLOQUEAR
SBLOCCARE

“.:d, RE-LOCK

" BLOQUER A NOUVEAU|
WIEDER BLOKIEREN
BLOQUEAR DE NUEVO
RIBLOCCARE

Fig.32

11. OPTIONAL ACCESSORIES

Floating batteries installation procedure: fit them on
the operatorwith the appropriate bracket, and secure
them with screw and nutin the position shownin figure
33.

ATTENTION! If replacing batteries, cut out electrical
power before attempting any operation.
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Fig.33

Two external release systems can be fitted:
- with handle (fig.34 ref.A)
- with wrench (fig.34 ref.B)

Fig.34

Counterbalanced doors can be automated by using
the accessory shown in fig. 35.

Fig.35
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AUTOMATION ZENITH

Cesinstructions sont valables pourlesmodéles suivants:
ZENITH 619 - ZENITH 625

ZENITH 1225 - ZENITH 1231

LesautomationsZENITH permettent d’automatiser des
portesbasculantes équiliorées a ressort, sectionnales,
acontrepoids (avec accessoire approprié) de garage,
pour un usage résidentiel.

Ellessontforméesd’un opérateur électro-mécanique,
d’un appareillage électronique de commande et
d’une lampe de courtoisie intégrés dans un seul
monobloc qui, appliquées au plafond permettent
I’ouverture de la porte par une tfransmission & chaine.
Le systémeirréversible garantitle blocage mécanique
de la porte lorsque le moteur n‘est pas activé ;
I'installationd’une serrure n’est donc pasindispensable
; un déblocage manuel interne et un déblocage
manuel externe (en option) permettent de manoeuvrer
la porte en cas de coupure du courant ou de
dysfonctionnement.

Ladétectiond’unobstacle est garantie par un dispositif
électronique qui effectue un contréle durant le
fonctionnement del’automation.

Les automations ZENITH ont été congues et construites
pour un usage interne et pour contréler I'acces
véhiculaire. Eviter toute autre utilisation.

1. DIMENSIONS.

‘—[7:/ A —
-

2740 (619) / 3340 (625-1225) / 3940 (1231)

L0
) )
328 157
Cotesexpriméesenmm Fig.1

2. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

MODELE

ZENITH 619 ‘ ZENITH 625

Alimentation

230Vac 50 (60)Hz

Moteur électrique 24Vdc

Puissance maximale absorbée 220W

N.bre maximal de cycles/h. |20(avec charge de 28 kg & 20°C)
Cycles consécutifs maxim. 6 (& 20°C)
Encombr. min. sur plafond 35mm (Fig.4 et 5)
Course utile max. 1900 mm | 2500 mm

Force de traction/poussée

600N(~60Kg)

Lampe de courtoisie

230Vac 40W max

Tempor.lampe de courtoisie 2 minutes
Vitesse chariot (& vide) 12 cm/sec
Vitesse de ralentissement 6 cm/sec
Course de ralentissement Variable de setup
Largeur max. port 3000 m
Temps de réponse dispositif 150 msec

de sécurité intégré

Hauteur max.porte

Voir course utile max.

Indice de protection

IP20

Température d’utilisation

-20 / +65°C

MODELE

ZENITH 1225 ‘ ZENITH 1231

Alimentation

230Vac 50 (60)Hz

Moteur électrique 24Vdc

Puissance maximale absorbée 350W

N.bre maximal de cycles/h. |20(avec charge de 56 kg & 20°C)
Cycles consécutifs maxim. 6 (& 20°C)
Encombr. min. sur plafond 35mm (Fig.4 et b)
Course utile max. 2500 mm \ 3100 mm

Force de traction/poussée

1200N(~120Kg)

Lampe de courtoisie

230Vac 40W max

Tempor.lampe de courtoisie 2 minutes
Vitesse chariot (& vide) 12 cm/sec
Vitesse de ralentissement 6 cm/sec
Course de ralentissement Variable de setup
Largeur max. port 5000 m
Temps de réponse dispositif 150 msec

de sécurité intégré

Hauteur max.porte

Voir course utile max.

Indice de protection

IP20

Température d’utilisation

-20 / +55°C

3. PREDISPOSITIONS ELECTRIQUES.

[ \ \ \ | \ \ |
[ [ [ ] | [ [ ] |
[ [ [ [ [ [ [ \
T 1]
D f—1
16 il
®
| ( T
©)
mlt Le| M
N Fig.2
D Cdble 2 x 0,5 (photocellule TX)
2) Cdable 4 x 0,5 (photocellule RX)
3) Cable 3 x 0,5 (récepteur radio)
4) Tuyauterie de puissance (230V)
5) Tuyauterie ¢ basse tension
6) Cdble 2 x 1,5 + terre (alimentation)
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4. DESCRIPTION.

Fig.3
1) PLAFONNIER 9) GUIDE DE GLISSEMENT

2) CARTER DE PROTECTION 10) CHARIOT D’ENTRAINEMENT
3) LAMPE DE COURTOISIE 11) POULIE DE RENVOI

4) APPAREILLAGEELECTRONIQUE ~ 12) FLASQUE AVANT

5) UNITE MOTEUR 13) BRIDE DE FIXATION AVANT

6) SUPPORT GROUPE MOTEUR 14) BRIDE D’ENTRAINEMENT
7) PROTECTION ANTI-POUSSIERE  15) POMMEAU DE
8) CHARIOT CENTRAL DEBLOCAGE

5. VERIFICATIONS PRELIMINAIRES.

Lastructure de la porte doit étre prédisposée pour |'automatisation. Vérifier, en particulier, que les dimensions
delaporte soientconformes d cellesreprises dansles caractéristiques techniques et quela porteproprement dite
soit suffisamment robuste.

Contréler I’efficience des roulements et des joints de la porte.

Vérifier I’absence de frottements surla porte; nettoyer éventuellement et huiler les guides avec du lubrifiant
au silicone en évitant d’ufiliser de la graisse.

Enlever les fermetures mécaniques de la porte afin que ce I'automatisme | a bloquer en fermeture.

Vérifier I’existence d’'une prise de terre fiable pour la connexion électrique de I'opérateur.

Conftréler qu’ily ait un espace de 35 mm au minimum entre le plafond et le point le plus haut de glissement
du portail (fig. 4 et 5).

Dans les portails sectionnaux vérifier que le rouleau de guidage supérieur se frouve dans la partie horizontale
de la guide & portail fermé (fig.6).

min. 35 mm

min. 35 mm

Fig.4 Fig.5 Fig.6
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6. ASSEMBLAGE DE L’OPERATEUR.

N.B.: Les vis et les chevilles de fixation de I'opérateur
sur les infrastructures ne sont pas fournies.

6.1 Sil'utilisation du déblocage externe (en option) est
prévue, extraire le chariot de la glissiére, insérer le
cdble dans son logement qui se trouve sur le chariot,
comme illustré par la figure 7.

Fig.7

6.2 Nous conseillons, pourl’opérateur 625, 1225 et 1231
d’utiliser la glissiére appropriée en option (fig.8 réf.B)
en I'insérant dans le chariot central (fig.8 réf.C).

6.3 Insérer le longeron avec la chaine dans le chariot
central (fig.9) jusqu’alalimite avec lasailie métallique
(fig.8 réf.D).

-

Fig.8

FRANCAIS

Fig.9

6.4 Insérer dans le groupe préalablement monté un
nouveau longeron (fig.10), en s’assurant que la saillie
métallique indiquée surlaFig.8 réf. A entre en contact
avec le chariot central.

Fig.10

6.5Enleverle carter, dévisser lalampe et utiliserla clé
correspondante pour enlever les é€crous qui blogquent
le groupe moteur surl’'opérateur (fig.11).

Fig.11
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6.6 Approcher la guide préalablement assemblée & |I'opérateur.
6.7 Soulever|'unité moteuren veillant dne pasendommager’appareillage électronique, accouplerle pignon
avec la chaine, I'insérer dans I'arbre moteur (fig.12).

Zenith 619-625

Zenith 1225-1231

Fig.12

6.8 Positionner d nouveau le groupe moteur et insérer le longeron conformément d la figure 13 (rif. A) jusqu’a
la llimite.
6.9 Serrer le groupe moteur avec une clé appropriée (fig.13 réf.B).

Zenith 619-625 = Zenith 1225-1231

Fig.13

6.10Infroduire la bride dansle railenla bloquant avec les deux vis d six pans creux M5 fournies en dotation (fig. 14
). et fendre la chaine avec I'écrou prévu a cet effet (fig. 14 réf.A).

6.11 Positionner I opérateur au sol dans le sens vertical (fig.14 réf.B).

6.12 Vérifierlatension de lachaine ens’ assurant que les deux distances chaine inférieure-chaine supérieure et
chaine supérieure-joint rail supérieur sont identiques, d’ aprés la fig.14 réf.C.

6.13 Régler, si nécessaire, la fension de la chaine en agissant sur I” écrou indiqué dans la fig.14 réf.D.

N.B.: Pour tfendre la chaine, agir sur I” €crou dans le sens des aiguilles d” une montre. Pour détendre la chaine,
agir sur I’ écrou dans le sens inverse des aiguilles d” une montre.

Attention ! une tension excessive de la chaine peut endommager I'unité moteur.

Zenith 619-625

Zenith _1225-1231

Fig.14
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7.INSTALLATION.

7.1 Définir la ligne médiane du portail et du plafond
en signalant les deux lignes avec un crayon-feutre,
7.2 Définir le point de mouvement le plus élevé du
portail et marquer ce dernier sur le linteau.

7.3 Positionner la bride de fixation & 5 mm au dessus
delaligne préalablementtracée, centrée parrapport
a la porte (fig.15).

7.4 Marqguer les deux points de fixation de la bride et
effectuerle forage.

7.5 Visser alors la bride avec des vis ef desrondelles
sur les chevilles appropriées (fig.15).

Fig.15

7.6Positionnerl’ opérateur dterre, souleverlelongeron
de glissement et se placer & proximité de la bride;
infroduire la vis et serrer I’écrou (fig.16).

7.7 SouleverI’opérateur en vérifiant I’'horizontalité par
rapport & la porte en utilisant un niveau.

7.8 Aprés avoir atteint la position correcte, mesurer la
distance entre le plafond et|’opérateur pour préformer
les brides de fixation.

Fig.16

7.9 Insérer les brides en dotation dans les oeillets et
bloquersurl’opérateur avec’écrou approprié (fig.17).

FRANCAIS

=== 1=0=0

Fig.17
les brides de

7.10 Plier, selon la mesure relevée,
fixation (fig.18).

7.11 Soulever |'opérateur le porter dans la position
correcte et marquer les tfrous pour la fixation .

i |
K “/’%=ﬂeﬁsﬁgﬂeieﬁ =

Fig.18

7.12Percer, infroduire les chevilles et fixer avec des vis
et des rondelles I'unité moteur sur le plafond (fig.19
réf.A).

7.13 Aprés avoir défini la hauteur du pommeau de
déblocage,couper la corde en excés et faire un
noeud dl'extrémité de la corde.

7.14Logerle noeud comme indiqué sur lafig. 19, réf.B,
al'intérieur du pommeau et le refermer.
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7.15 Si la glissiere de support central e a été utilisée,
préformerles brides,les bloqueravec unécrou et fixer
au plafond (fig.20).

7.16Pourles portes sectionnales passer au point 7.25.

\@\
2
S5y
0
1 1
o
2
1
2
0
N4
0.
~—
Fig.20

7.17 Fixer le raccord ¢ la tige d’entfrainement avec la
vis et l’écrou appropriés (fig. 21).

7.21 Poserle raccord au portail surla position centrée
parrapport dlaligne médiane préalablementtracée.
N.B.: La distance entre labride tige d’entrainement et
bride binaire de glissement ne doit pas dépasser
20cm (max 30°) (fig.23).

7.22 Apres avoir fixé la position, percer et fixer avec
des vis appropriées (fig.23).

g.23

7.18 Débloquer I'opérateur en tirant vers le bas le
levier de déblocage (fig. 22).

7.19 Fermer la porte basculante.

7.20 Conduire le chariot déblogué & proximité de la
fermeture.

Fig.22

7.23 Bloquer 4 nouveau I'automation en firant
horizontalement la poignée (fig.24. ATTENTION ! voir
absolument, lors du rel@chement, sous le chariot la
fenétre d’indication "LOCK"de couleur rouge =
preuve que le réarmement est fiable).

7.24 Attention: faire coulisser la porte le long du rail
pour retrouver le point d’accrochage.

Fig.24

7.25 Pour les portes sectionnales qui le requiérent,
monter sur le raccord le brasindigué surla figure 25
réf.A et continuer & partir du point 7.18.

Fig.25
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N 1 SBLOCCARE - RELEASE
DEBLOQUER - DESBLOQUEAR
| ENTRIEGLN

Fig.1

RIBLOCCARE - RE-LOCK
BLOQUER A NOUVEAU
BLOQUEAR DE NUEVO

‘ WIEDER BLOCKIEREN

Fig.2

| ITALIANO |

Leggere attentamente le istruzioni prima di utilizzare il prodotto
e conservarle per eventuali necessita future.

NORME GENERALIDISICUREZZA

Le automazioni ZENITH, se correttamente installate ed utilizzate,
garantiscono un elevato grado di sicurezza.

Alcune semplici norme di comportamento possono evitare inoltre
inconvenienti accidentali:

o Non sostare assolutamente sotto alla porta basculante.

o Non permettere abambini, persone o cose disostare nelle
vicinanze delle automazioni specialmente durante il fun-
zionamento.

o Tenere fuori dalla portata dei bambini, radiocomandi o
qualsiasi altro datore di impulso che possa azionare la
porta.

. Non permettere abambinidigiocare conl’automazione.

o Non contrastare volontariaomente ilmovimento della porta.

. Evitare che rami o arbusti possanointerferire colmovimento
della porta.

. Mantenere efficienti e ben visibili i sistemi di segnalazione
luminosa.

o Nontentare diazionare manualmentelaportase non dopo
averlasbloccata.

o In caso dimalfunzionamenti, sbloccare la portaper consen-
tirel’accesso ed attenderel’intfervento tecnico dipersona-
le qualificato.

o Unavolta predisposto il funzionamento manuale, prima di

ripristinare il funzionamento normale, togliere alimentazione
elettricaall’impianto.

o Non eseguire alcunamodificasuicomponentifacentiparte
il sistema diautomazione.

J Astenersida qualsiasitentativo diriparazione o d’intervento
diretto erivolgersisolo apersonale qualificato.

. Farverificare almeno semestralmente |’ efficienza dell’ auto-

mazione, dei dispositivi di sicurezza e del collegamento di
terra da personale qualificato.

DESCRIZIONE

Le automazioni ZENITH sono ideali per automatizzare porte
basculanti bilanciate a molle, sezionali, a contrappesi (con
apposito accessorio) di garages residenziali.

Le automazioni sono costituite da un operatore elettromeccanico,
un‘apparecchiatura elettronica di controllo, una lampada di
cortesia e un carter di protezione integratiin un unico monoblocco.
Il sistema irreversibile garantisce il blocco meccanico della porta
quando il motore non € in funzione e quindi non occorre installare
alcuna serratura;uno sblocco manuale rende manovrabile Ia
porta in caso di black-out o disservizio.

Il rlevamento di un ostacolo e garantito da un dispositivo
elettronico.

La porta normalmente si trova chiusa; quando la centralina
elettronica riceve un comando di apertura tramite il
radiocomando, o qualsiasi altro datore di impulso (fig.1), aziona il
motore elettrico che tramite trasmissione a catena frascina il
portone in posizione di apertura e consente |I'accesso.

Se e stato impostato il funzionamento automatico, la porta si
richiude da sola dopo il tempo pausa.

Se e stato impostato il funzionamento semiautomatico, € necessa-
rio inviare un secondo impulso per ottenere la richiusura.

Un impulso di apertura dato durante Ia fase di apertura provoca
sempre I'arresto del movimento.

Un impulso di apertura dato durante la fase di richiusura provoca
I'inversione del movimento.

Un impulso di stop (se previsto) arresta sempre il movimento.

Per il dettagliato comportamento della porta nelle diverse logiche
fare riferimento al Tecnico d’installazione.

Nelle automazioni possono essere presenti dispositivi di sicurezza
(fotocellule) che impediscono la richiusura della porta guando un
ostacolo si frova nella zona da loro protetta.

L'apertura manuale d’emergenza e possibile intervenendo sul-
I"apposito sistema di sblocco.

La segnalazione luminosa ildica il movimento in atto della porta.
La luce di cortesia si attiva alla partenza del del motore e permane
per un tempo di circa 2 minuti dal suo spegnimento.

FUNZIONAMENTO MANUALE

Gli operatori ZENITH sono dotati di un sistemna di emergenza
azionabile dall’interno;e possibile, a richiesta, applicare una ser-
ratura che permetta I'azionamento dello sblocco dall’esterno.
Nel caso sia necessario azionare la porta a causa di mancanza di
alimentazione elettrica o disservizio dell’automazione & necessario
agire sul dispositivo di sblocco come segue:

Sbloccare I'operatore tirando verso il basso la leva di sblocco (fig.2
rif. A).



RIPRISTINO DELFUNZIONAMENTO AUTOMATICO

Ribloccare I'automazione tirando orizzontalmente Ia maniglia
(fig.2rif.B).

N.B. al rilascio accertarsi di vedere sotto al carrello la finestra di
indicazione "LOCK"di colore rosso segno del corretto riarmo.
Attenzione: far scorrere lungo il binario la porta per ritrovare il punto
di aggangio.

SOSTITUZIONE LAMPADINA (fig.3)

Per la sostituzione della lampadina svitare e togliere la vite di
supporto plafoniera.

Fare slittare la plafoniera nel verso indicato dalla freccia (fig.3).
Sostituire la lampadina (tipo 230Vac max 40W).

| ENGLISH |

Read the instructions carefully before using the product and
store them for future use.

GENERALSAFETY REGULATIONS

If correctly installed and used, ZENITH automatic systems ensure a
high degree of safety.
Some simple rules on behaviour can prevent accidental trouble:

o Donot, underany circumstances, standunderthe overhead
door.

. Do notallow children, persons or things nearthe automatic
systems, especially while they are operating.

. Keepremote-controls, or other pulse generators that could
open the door, well away from children.

. Do not allow children to play with the automatic system.

. Do not willingly obstruct doormovement.

. Prevent any branches or shrubs from interfering with door
movement.

. Keep the indicator-lights efficient and easy o see.

o Do not aftempt to activate the door by hand unless you
have released it.

. In the event of malfunctions, release the door to allow
accessand wait for qualified fechnical personnelto do the
necessary work.

J When you have setmanual operation mode, cut powerto
the system before restoring normal operation.

. Donotinany way modify the components of the automation
system.

. Do notattempt any kind of repair or direct action whatever
and contact qudalified personnel only.

. At least every six months: arrange a check by qualified
personnel of the automatic system, safety devices and
earth connection.

DESCRIPTION

Automatic systems ZENITH are designed to automate overhead
spring-balanced, sectional, counterbalanced (with special
accessory) doors for residential garages.

The automatic systems consist of an electro-mechanical operator,
electronic control appliance, courtesy lamp and protection housing
built into a single unit.

The system is non-reversing and, therefore, the door locks
mechanically when the motor is not operating and, consequently,
no other lock is necessary; a manual release makes it possible to
move the door in case of a power cut or fault.

An electronic device ensures that any obstacles are detected.
The door is normally closed; when the electronic control unit
receives an opening command from the remote control, or from
any other type of pulse generator (fig.1), it activates the electric
motor which, by means of a fransmission chain, pulls the door open
to allow access.

If the automatic mode was set, the door closes automatically after
pause time has elapsed.

If the semi-automatic mode was set, a second pulse must be sent
to close the door again.

An opening pulse sent during opening, always stops the movement.
An opening pulse during re-closing, reverses the movement.

A stop pulse (if supplied) always stops movement.

For full details of door activity in the different logics, consult the
installation engineer.

Automatic systems may include safety devices (photocells) that
prevent the door from closing when there is an obstacle in the area
they protect.

Emergency manual opening is possible by using the release system.
The warning-light indicates that the door is currently moving.
The courtesy light is activated when the motor starts and continues
for about 2 minutes after it stops.

MANUAL OPERATION

The ZENITH operators are equipped with an emergency system
activated from the inside — however, a lock can be fitted on
request, for activating release from the outside.

If the door has to be moved manually due to a power cut or a fault
of the automatic system, use the release device as follows:
Release the operator, by pulling the release lever downward (fig.22
ref.A).

RESTORING AUTOMATIC OPERATION MODE

Re-lock the automatic system by pulling the handle sideways (fig.2
ref.B):

N.B.: on release, make sure you can see the red "LOCK" indication
window under the carriage — this means it was correctly reset.
Important: slide the door along the rail to re-locate the hook-up
point.

LAMP REPLACEMENT (fig.3)

To replace the lamp, unscrew and remove the ceiling fixture
support screw.

Slide the ceiling fixture in the direction shown by the arrow (fig.33).
Replace the lamp (230Vac , 40W max.).
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Lire attentivement les instructions avant d’utiliser le produit et
les conserver pour toutes nécessités futures éventuelles.

NORMES GENERALES DE SECURITE.

Les automations ZENITH, si correctement installées et utilisées,
garantissent un degré de sécurité élevée.

De plus quelques normes simples de comportement peuvent éviter
des inconvénients accidentels:

. Ne stationner absolument pas sous la porte basculante.

. Interdire aux enfants et aux tiers de stationner & proximité
des automations, en particulier durant le fonctionnement
et ne pasinterporser des objets.

. Eloigner de laportée des enfantslesradiocommandes ou
tout autre dispositif d’impulsion qui puisse actionner la
porte.

o Interdire aux enfants de jouer avec I’automation.

o Ne pas contraster volontairement le mouvement de la
porte.

. Eviter que desbranches oudes arbustesn’inferferent avec
le mouvement de la porte.

. Faire en sorte que les systémes de signalisation lumineuse
soient toujours fiables et bien visibles.

. Ne jamais essayer d’actionner manuellement la porte: la
débloquer préalablement.

o En cas de dysfonctionnement débloquer la porte pour

permetre |’accés et attendre I'intervention technique du
personnel qualifié.

o Lorsque le fonctionnement manuel est prédisposé, couper
I’alimentation électrique surl’installation avant de rétablir
le fonctionnementnormal.



o N’effectuer aucune modification sur les composants qui
font partie du systéme d’automation.

o S’abstenirde toute tentative deréparation oud’intervention
directe ets’adresser uniguement au personnel qualifié.
o Faire vérifier, fous les six mois au minimum, la fiabilité de

I’automation, des dispositifs de sécurité et de lamise dterre
parun personnel qualifié.

DESCRIPTION.

Les automations ZENITH sont idéales pour automatiser des portes
basculantes équiliorées a ressorts, sectionnales, & contrepoids
(avec l'accessoire approprié) de garages résidentiells.

Les automations sont constituées d'un opérateur
électromécanique, d'un appareillage électronique de contrdle,
d’une lampe de courtoisie et d'un carter de protection intégrés
dans un seul monobloc.

Le systeme irréversible garantit le blocage mécanique de la porte
lorsque le moteur n'est pas activé; I'instation d’'une serrure n’est
donc pas indispensable: un déblocage manuel permet de
manoeuvrer la porte en cas de coupure de courant ou de
dysfonctionnement,

La détection d'un obstacle est garantie par un dispositif
électronique.

La porte est normalement fermée; lorsque la centrale électronique
recoit une commande d’ouverture d travers la radiocommande,
ou tout autre dispositif d'impulsion (fig.1), actionne le moteur
électrique qui, par une transmission a chaine, entraine le portail en
position d’'ouverture et permet I'acces.

Si le fonctionnement automatique a été programmé, la porte se
referme automatiquement uniquement apres le temps de pause.
Si le fonctionnement semi-automatique a été programmé, envoyer
une deuxiéme impulsion pour obtenir une nouvelle fermeture.
Une impulsion d'ouverture donnée durant la phase d’ouverture
provoque toujours I'arrét du mouvement.

Une impulsion d’ouverture donnée durant la phase de fermeture
provoque l'inversion du mouvement,

Une impulsion d’arrét (si prévu) arréte toujours le mouvement,
Pour le comportement détaillé de la porte dans les différentes
logiques, se référer au Technicien d’installation.

Les automations peuvent contenir des dispositifs de sécurité
(photocellules) qui empéchent la nouvelle fermeture de la porte
lorsqu’un obstacle se trouve dans la zone protégée.

L'ouverture manuelle d’urgence est possible en intervenant sur le
systeme approprié de déblocage.

La signalisation lumineuse indique que le mouvement de la porte
est en cours.

La lumiere de courtoisie est activée au démarrage du moteur et
persiste pendant 2 minutes environ & compter de son extinction.

FONCTIONNEMENT MANUEL.

Les opérateurs ZENITH sont équipés d’'un systeme d’urgence qui
peut étre actionné de l'intérieur; on peut, sur demande, appliquer
une serrure qui permette I'actionnement du déblocage de
I"extérieur.

S'il faut actionner la porte par suite d'une coupure de courant ou
d’un dysfonctionnement de I'automation, agir sur le dispositif de
déblocage comme suit:

Débloquer I'opérateur en tirant vers le bas le levier de déblocage
(fig.2réf.A).

RETOUR AU FONCTIONNEMENT AUTOMATIQUE.

Bloquer a nouveau lI'automation en tirant horizontalement la
poignée (fig.2 réf.B).

N.B. Conftroler absolument sous le chariot, lors du relGchement, la
fenétre d’indication “LOCK"de couleur rouge, qui indique la
fiabilité du réarmement.

Attention ! faire glisser la porte le long du rail pour retrouver le point
d’accrochage.

SUBSTITUTION DE LA LAMPE (fig.3).

Pour remplacer la lampe dévisser et enlever la vis de support du
plafonnier.

Faire glisser le plafonnier dans le sens indiqué par la fleche (fig.3).
Remplacer la lampe (type 230Vc.a. max. 40 W).
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Lean detenidamente las instrucciones antes de utilizar el
producto y consérvenlas para posibles usos futuros.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

Las automaciones ZENITH, si se instalan y ufilizan correctamente,
garantizan un elevado grado de seguridad.

Algunas simples normas de comportamiento pueden evitar
inconvenientes o accidentes:

o No se detengan absolutamente bajola puertabasculante.
o No permitan que ninos, personas u objetos estén detenidos

cerca de la automaciéon, especialmente durante el
funcionamiento de la mismai.

. Mantengan fuera del alcance delos ninos mandosremotos
ocualquier ofro generador deimpulsos que puedaaccionar
la puerta.

. No permitan que los ninos jueguen con la automacion.

. No obstaculicen voluntariamente el movimiento de la
puerta.

J Eviten que ramas o arbustosinterfieran con elmovimiento
de la puerta.

. Mantengan en buen estado y bien visibles los sistemas de
senalizacion luminosa.

o No infenten accionar manualmente la puerta si no esté
desbloqueada.

o En caso de mal funcionamiento, desbloqueen la puerta

para permitir el acceso y esperen a que personal técnico
cudlificadointervenga parasolucionar el problema.

o Conlaautomacidén en funcionamiento manual, antes de
restablecer el funcionamiento normal, quiten la
alimentaciéon eléctrica alainstalacion.

. No efectien ninguna modificacion en los componentes
que formen parte del sistema de automacion.

. Absténganse de intentar reparar o de infervenir
directamente, dirjanse exclusivamente a personal
cudlificado.

. Hagan verificar por lo menos semestralmente el

funcionamiento de la automacién, de los dispositivos de
seguridad y la conexidn a tierra por personal cualificado.

DESCRIPCION

Las automaciones ZENITH son ideales para automatizar puertas
basculantes equilioradas con muelle, seccionales, de contrapesos
(con especifico accesorio) de garaje para uso residencial.

Las automaciones estdn formadas por un operador
electromecdnico, equipo electrénico de mando, luz y cdrter de
proteccion integradas en un Unico monobloque.

El sistema irreversible garantiza el bloqueo mecdnico de la puerta
cuando el motor no estd en funcionamiento, por lo que no es
necesario instalar cerradura alguna; un desbloqueo manual inter-
no y otro externo (opcional) permite el movimiento de la puerta en
caso de corte de la alimentacién eléctrica o averia.

Un dispositivo electronico garantiza la deteccién de cualquier
obstaculo.

La puerta normalmente se encuentra cerrada; cuando la central
electronica recibe un mando de apertura mediante el mando
remoto o cualquier otro generador de impulso (fig. 1), acciona el
motor eléctrico que, mediante transmisién a cadena, arrastra el
portén en posicion de apertura y permite el acceso.

Si se ha programado el funcionamiento automdatico, la puerta se
cierra sola franscurrido el tiempo de pausa seleccionado.

Si se ha programado el funcionamiento semiautomdtico, hay que
enviar un segundo impulso para obtener el cierre.

Un impulso de apertura dado durante la fase de apertura provo-
ca siempre la parada del movimiento.

Un impulso de apertura dado durante la fase de cierre provoca
la inversion del movimiento.

Un impulso de stop (si estuviera previsto) detiene siempre el
movimiento.

Para conocer con detalle el comportamiento de la puerta en las
diferentes 16gicas de funcionamiento, consulten con el técnico
instalador.

Las automaciones pueden estar equipadas con dispositivos de



seguridad (fotocélulas) gue impiden el cierre de la puerta cuando
un obstdculo se encuentra en la zona protegida por dichos
dispositivos.

La apertura manual de emergencia estd disponible interviniendo
en el sistema de desbloqueo.

La senalizacién luminosa indica el movimiento en acto de la
puerta.

La luz se activa cuando arranca el motor y persiste durante unos
2 minutos tras el apagado.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

Los operadores ZENITH estdn provistos de un sistema de emergencia
que puede accionarse desde el interior, a pedido puede aplicarse
un cierre que permita el accionamiento del desbloqueo desde el
exterior.

Si fuera necesario accionar manualmente la verja debido a falta
de alimentacién eléctrica o averia de la automacion, hay que
utilizar el dispositivo de desbloqueo del siguiente modo:
Desbloqueen el operador tirando hacia abagjo la palanca de
desbloqueo (fig.2 ref.A).

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO
AUTOMATICO

Blogueen de nuevo la automacion tirando horizontalmente de la
manilla (fig.2 ref.B).

Nota: al soltarla verifiquen que se vea bajo el carro la ventana de
indicacion “LOCK” de color rojo, que significa que se ha rearmado
correctamente.

Atencidén: hagan que se deslice la puerta a lo largo del rail para
encontrar el punto de enganche.

SUSTITUCION DE LA BOMBILLA (fig.3)

Para sustituir la bombilla destornillen y quiten el tornillo de soporte
del plafén.

Deslicen el plafén en la direccion indicada por la flecha (fig.3).
Sustituyan la bombilla (tipo 230Vac mdx 40W).
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Diese Anleitung ist vor dem Betrieb aufmerksam zu lesen und
muss immer griffbereit aufoewahrt werden.

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Die Automatikvorrichtungen ZENITH gewdhrleisten bei
fachgerechter Installation und bestimmungsgemaRer Verwendung
einen hohen Sicherheitsstandard.

Einige einfache Verhaltensweisen kdnnen daruber hinaus Unfalle
und Sché&den vermeiden:

. Sich niemals unter dem Kipptor aufhalten.
o Kinder und Personen durfen sich insbesondere wdhrend
deren Befrieb nicht im Aktionsbereich der

Autormatikvorrichtungen aufhalten; desgleichensollenkeine
Gegenstdndein selben Bereich abgestellf werden.

. Fernsteuerungen oderandere Impuls gebende Gerdte zum
OffnendesTorssind furKinder unzugénglich aufzubewahren.

. Die Automatikvorrichtungist kein Spielzeug fur Kinder!

. Den Bewegungen des Tors ist nicht bewuBf
entgegenzuwirken.

. Eine Behinderung der Torbewegung durch Aste oderZweige
istzu vermeiden.

. Die Leuchtanzeigen sollfen stets einsafzbereit und gut
sichtbarsein.

. Nichtversuchen, dasTor manuellzubewegen, bevor dieses
entriegelt wurde.

. Im Falle von Betriebsstérungen, ist das Tor zu entriegeln, um

den Zugang zu ermdglichen. Danach ist der Eingriff von
qualifiziertem Fachpersonal abzuwarten.

. Nach derUmstellung der Anlage auf manuellen Betrieb, ist
vorderWiederherstellung des Normalbetriebs die Stromzufuhr
zur Anlage zu unterbrechen.

. An den Komponenten des Systems durfen keine
Verdnderungenvorgenommen werden.

. Keine eigenmdchtige Reparaturen oder Eingriffe vornehmen
undsich ausschlieBlich an qudalifiziertes Personalvonwenden.

. Mindestenszweimaljahrlich von qualifizierfem Personal die
Funktionstichtigkeit von Automatik- und
Sicherheitsvorrichtungen sowie Erdanschluss Uberprifen
lassen.

BESCHREIBUNG

Die Automatikvorrichtungen ZENITH sind besonders geeignet fur die
Automatisierung von mit Federn ausgewuchteten Kipptoren, von
Sektionstoren und Toren mit Gegengewicht (mit eigenem Zubehor)
fur Garagen.

Die Automatikvorrichtungen bestehen aus einem
elektromechanischem Operator, einem elektronischen Steuer-/
Kontrollgerat, einer Beleuchtung und einer Schutzabdeckung, die
in einem einzigen Gehduse integriert sind.

Dasirreversible System gewdhrleistet die mechanische Verriegelung
des Tors, wenn der Motor nicht in Betrieb ist, und folglich ist keine
weitere Installation von Schldssern erforderlich; eine manuelle
Entriegelung ermoéglicht die Betdtigung des Tors auch bei
Stromausfall oder Betriebsstorungen.

Die Erfassung eines Hindernisses wird durch eine elektronische
Vorrichtung gewdhrleistet.

Das Tor ist normalerweise geschlossen; erhdlt das elektronische
Steuergerat Uber die Funksteuerung oder einen beliebigen anderen
Impulsgeber einen Offnungsimpuls (Abb.1), wird der Elektromotor
aktiviert, der Uber einen Kettenantrieb das Tor 6ffnet und die
Zufahrt erméglicht.

Im Automatikbetrieb schlie®t sich das Tor
voreingegebenen Wartezeit von selbst.

Im Halbautomatikbetrieb ist zum SchlieBen des Tors ein zweiter
Impuls erforderlich.

Ein Offnungsimpuls wahrend der Offnungsphase verursacht immer
das Stoppen der Bewegung.

Ein Offnungsimpuls wahrend der SchlieBphase hat die Umkehrung
der Bewegung zur Folge.

Ein Stopp-Impuls (wenn vorgesehen) stoppt die Bewegung.

FUr die detaillierte Beschreibung der Torbewegungen in den
verschiedenen Logiken ist der Installationstechniker zu befragen.
Die Automatikvorrichtungen kédnnen mit Sicherheitsvorrichtungen
(Fotozellen) ausgestattet werden, die das SchlieBen des Tors
verhindern, wenn sich ein Gegenstand in ihrem Wirkungsbereich
befindet.

Die manuelle Not-Offnung st
Entriegelungssystem maoglich.

Die Leuchtanzeige signalisiert jede Bewegung des Tors.

Die Beleuchtung schaltet sich beim Starten des Motors ein und
erlischt circa 2 Minuten nach seinem Abschalten.

MANUELLER BETRIEB

Die Operatoren ZENITH sind mit einem Not-System ausgestattet,
das von innen betatigt werden kann; auf Wunsch kann ein Schloss
fur die Entfriegelung von auBen angebracht werden.

Ist die Betdtigung des Tors wahrend eines Stromausfalls oder einer
Beftriebsstérung der Automatikvorrichtung notwendig, ist die
Entriegelungsvorrichtung folgendermaBen zu betdtigen:

Den Operator durch Nach-unten-ziehen des Entriegelungsgriffs
(Abb.2 Bez.A) entriegeln.

WIEDERHERSTELLUNG DES AUTOMATIKBETRIEBS

Die Automatikvorrichtung durch waagerechtes Ausrichten des
Griffs (Abb.2 Bez.B) wieder verriegeln.

N.B. beim Loslassen sicherstellen, dass das Anzeigefenster "LOCK”
unter dem Schlitten rot, d.h. korrekt bewehrt ist.

Achtung: das Tor entlang der Schiene gleiten lassen, um den
Einhakpunkt zu finden.

AUSWECHSELN DER LAMPE (Abb.3)

Zum Auswechseln der Lampe die Schraube ebnehmen und die
Halteschraube der Deckenkappe entfernen.

Die Deckenkappe in Pfeilrichtung schieben (Abb.3).

Die Lampe auswechseln (Typ 230Vac max. 40W).

nach einer

dank dem speziellen



8. CONNEXIONS CARTE ELECTRONIQUE

ATTENTION: Avant toute intervention sur I'installation ou sur I’'opérateur, couper le courant et déconnecter les

FRANCAIS

batteries, si elles ont été installées.

Respecterles points 10, 11, 12, 13, 14 des OBLIGATIONS GENERALES POUR LA SECURITE.

Respecter les indications de la fig.2, prédisposer les canalisations et réaliser les connexions électriques de

I"appareillage électronique avec les accessoires préchoisis (fig. 27).

Séparer toujours les clbles d’alimentation des cdbles de commande et de sécurité (poussoir, réception,

photocellules, etc...). Pour éviter tout brouillage électrique, utiliser des gaines séparées.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

COMPOSANTS CARTE (fig.26)

. . . F1 Fusible primaire tfransf.1A
Tension d’alimentation 230Vc.a. 50 (60)Hz . _
Alimentalion Gecessoires 5 4VCC( ) F2 Fusible moteur 10A (Zenith 619/625)
Charge max. accessoires S00mA F2 Fusible moteur 16A (Zenith 1225/1231)
Température d'ufilisation -20°/+55°C F3 _Fusible sorfie accessories 0.5A
- - — J1 Bornier basse tension entrées/accessoires
Fusibles de protection primaire fransf./moteur - -
accessories J2 Connecteur rapide cartes récepteurs
Connecteur rapide pour cartes récepteurs 43 Bornier entrée alimentation 230V
Logiques de fonctionnement Automatique/ J4 Connecteur primaire fransformateur
Semi-automatique J5 Connecteur lampe de courtfoisie
Connexions sur bornier Open/Stop/Sécurités/ J6 Bornier sortie clignotant
Fail-safe/Clignotant J7 Connecteur secondaire transformateur
Temporis. lampe de courtoisie 2 min. J8 Connecteur sortie moteur
P1 Poussoird’Open
P2 Poussoir de Setup
LK1 Autorise/n"autorise pas fail-safe
LK2 Modifie la sensibilité du dispositif d’inversion

Qg O o] O

.
o © Tl
2 < (%
LK1
{ P UL
[
o T ) &S
8= s
2 @ o 2%
J6

LK1= fail-safe autorisé fail-safe non autorisé

sensibilité d’inversion
300N (~30Kg)

LK2= sensibilité d’inversion

Fig.26
150N (~15Kg)
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DESCRIPTION.
BORNIER J1 (basse tension).
OPEN=Commande d’Open (N.O.).
Il s’agit de tout dispositif (ooussoir, détecteur,...) qui, en fermant un contact , fournit une impulsion
d’ouverture (ou de fermeture) d la porte.
Pour installer plusieurs dispositifs d’Open, relier les contacts N.O. en paralléle.
STOP=Commande de Stop (N. F.).
Il s"agit de tout disposiif (par ex. poussoir) qui, en ouvrant un contact, arréte le mouvement de la porte.
Pour installer plusieurs dispositifs d’arrét, connecter les contacts N.F. en série.
N.B.:sides dispositifs d’arrét ne sont pas utilisés, relier par barrette le STOP avec le contact commun entrées.
(=) =Contactcommun entrées/contact négatif alimentation accessoires.
(+) =Contact positif alimentation accessoires (24V cc 200mA max.)
FSW= Contact sécurités durant la fermeture (N.F.)
On entend, par sécurités, tous les dispositifs (photocellules, bords sensibles,....) avec contact N.F. qui, en
présence d’ un obstacle dans la zone qu’elles protégent, interviennent en inversant le mouvement de
fermeture de laporte.
Les sécurités siengagées ¢ porte blogquée ou ouverte en empéchent la fermeture.
Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les contacts N.F. en série.
N.B.: sl les dispositifs de sécurité ne sont pas connectés, placer une barrette FSW avec le contact commun
entrées.
-FSW TX= Borne pour la liaison du contact négatif (-) du transmetteur (TX) photocellules.
CONNECTEUR J2 (basse tension).
Le connecteur J2 est utilisé pour la connexion rapide de cartes RECEPTEURS.
L'insertion et la désinsertion doivent étre effectuées apres avoir coupé la tension.
BORNIER J3 (haute tension).
Bornier pour I'alimentation 230V ~50Hz(+6% -10%) (F=phase N= neutre)
Connecter la terre de I'installation dans la borne dédée (voir autocollant d’identification fig. 30 réf. A).
BORNIER J6 (haute tension).
Bornier 230V~ pour la connexion du clignotant.
BARRETTE LK1 ( autorise/non autorise fail-safe)
La carte est munie d’un autre dispositif de sécurité FAIL-SAFE; il est chargé de vérifier , avant fout
actionnement, le fonctionnement effectif du contact N.F. placé dansle récepteur delaphotocellule (fig.26).
BARRETTE LK2 (150N/300N)
Elle permet de modifier la sensibilité du dispositif d’inversion (fig.26).

OPEN
STOP
+=
Si== R ] o
AUTRES T
— g J7
SECURITES . 2 i‘ - +
T 3
¢ LK2 F2
} ®
wl<]eo o] — LK1 FAIL SAFE
RX . J2
‘RP DECODER !—“ J8
F3
Q P1 P2 @
OPEN SETUP
Tx ] -
Ja
S = J6
| 2 22
l‘ PRIM.TF. LIGHT
230Vac @
50Hz (+6%-10%) e
LAMPE CLIGNOTANTE Fig.27
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9. CONNEXIONS.

9.1 Connecterle céble d’alimentation conformément
a la figure 28 en le bloquant avec une fixation dans
la zone indiquée.

9.2Insérerlavis dans le siege approprié et serrer avec
une rosette + écrou (fig.28 rif.A).

Fig.28

9.3 Positionner I'oeillet de masse dans la vis, ajouter
une rosette et bloquer avec un écrou (fig. 29 rif.A).
9.4Si, despasse-tubessont utilisés pourle blocage des
cdbles, réaliserl’oeillet commeillustré par la figure 29.
9.5 Visser & nouveau la lampe dans le porte-lampe.

Fig.29

9.6 Bloquer le carter sur I'opérateur en utilisant des
vis appropries (fig.30).

7 ||= t=i=1=t=s=1=4)
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10. PROGRAMMATION.

Pour accéder au bouton-poussoir de programmation
démonter le plafonnier de la lampe de courtoisie, en
dévissantla vis correspondante.,

Faire glisser le plafonnier dans le sensindiqué par lafieche

(fig.31).

V=)= 0=0=0=1]

Fig.31

SETUPINITIAL.

Durant cette procédure, la détection d’obstacle
N’EST PAS en fonction;

Pour les modele 619/625 |'opérateur utilise, pour
effectuer les déplacements, toute la force que le
moteur est en mesure de développer.

Pourles modele 1225/1231 I'opérateur n’utilisera pas
toute la force a sa disposition pour effectuer les
déplacements, maisle premier essaisera effectué
avec une force de 800N; si cela n’était pas suffisant,
appuyer d nouveau sur la touche de SET UP, et un
nouveau cycle commenceraavec une force
implémentée & 1200N.

Par ailleurs laprocédure de Fail-safe n’est pas active.
La procédure de setup permet de définir:

- les niveaux de sécurité anti-€crasement durant
I’'ouverture et la fermeture.

- les points de ralentissement

- le point d’ouverture compléete et de fermeture de
I’'opérateur

- I'infervalle de pause.

Ceftte procédure peut étre effectuée dtout moment,
avec |'opérateur en toute position.

Deux logigues de fonctionnement sont disponibles sur cet
appareilage:

AUTOMATIQUE (TAB.1)

SEMI-AUTOMATIQUE (TAB.2)
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SETUP AUTOMATIQUE.

Il permet d’effectuer automatiuement, avec une
simple impulsion, la procédure de setup.

SETUP MANUEL.

On peut sélectionner, & I'aide de cette procédure, les
points de ralentissement, le point d’ouverture compléte
etletemps de pause.

SETUP AUTOMATIQUE AVEC LOGIQUE “E” (SEMI-
AUTOMATIQUE)

Presser et relGcher le poussoir de SETUP pour
sélectionner lalogique.

Apres 8 secondes |'opérateur effectuera
automatiguementune fermeture jusqu’d ladétection
d’un butoir*.

L'opérateur continue avec une ouverture qui
conclura en reconnaissant le butoir mécanique *.
Une nouvelle fermeture immédiate de la porte suit.
Les points de ralentissement seront définis par
I’appareillage électronique.

Sila procédure de SET UP s’est conclue positivement,
la lampe de courtoisie reste allumée pendant 5
secondes au cours desquelles il est possible, pour
alléger la charge sur le systeme de déblocage,
d’envoyer desimpulsions d’open & des intervalles de
2secondes pour faire reculerle chariot de déblocage.
Uneimpulsion correspond dune course de 5millimétres.
N.B.: Le recul du chariot n“est visible que durant le
fonctionnement normal de I’automation.

SETUP MANEL AVEC LOGIQUE “E” (SEMI-
AUTOMATIQUE)

Presser et relGcher le poussoir de SETUP pour
sélectionner la logique.

Effectuerle premier OPEN dansun délaide 8 secondes
pour poursuivre le SETUP Manuel,

1° OPEN: I'opérateur effectue une fermeture jusqu’d
la détection d’un butoir*.

2° OPEN: I'opérateur continue avec un mouvement
d’ouverture.

3° OPEN: définit le point dans lequel on souhaite
commencerle ralentissement.

4° OPEN: définit la fin du mouvement d’ouverture**,
5° OPEN: commence le mouvement de fermeture,
6° OPEN: définit le point dans lequel on souhaite
commencer le ralentissement .

Laisser arriver |I'opérateur jusqu’d la limite.

Sila procédure de SET UP s’est conclue positivement,
la lampe de courtoisie reste allumée pendant 5
secondes au cours desquelles il est possible, pour
alléger la charge sur le systeme de déblocage,
d’envoyer desimpulsions d’open & des intervalles de
2secondes pour faire reculerle chariot de déblocage.
Uneimpulsion correspond dune course de 5 millimétres.
N.B.: Le recul du chariot n’est visible que durant le
fonctionnement normal de I’automation.

se

32

SETUP AUTOMATIQUE AVEC LOGIQUE “A”
(AUTOMATIQUE).

Maintenir pressé le poussoir de SETUP pour sélectionner la
logiquejusqu’a ce quelalampe de courtoisie ne s'allume
(5secondes environ).

Aprés 8secondes |'opérateur effectue automatiquement
une fermeture jusqu’c la détection d'un butoir*,

L’ opérateur continue avec une ouverture qui se terminera
en reconnaissant le butoir mécanique *.

Une nouvelle fermeture immédiate de la porte suit.
Lespointsderalentissementserontdéfinisparl’appareillage
électronique et le temps de pause est fixé & 3 minutes.
Sila procédure de SET UP s’est conclue positivement,
la lampe de courtoisie reste allumée pendant 5
secondes au cours desquelles il est possible, pour
alléger la charge sur le systeme de déblocage,
d’envoyer desimpulsions d’open & des intervalles de
2secondes pour faire reculerle chariot de déblocage.
Uneimpulsion correspond dune course de 5millimétres.
N.B.: Le recul du chariot n“est visible que durant le
fonctionnement normal de I’automation.

SETUP MANUEL AVEC LOGIQUE
(AUTOMATIQUE).

Maintenir pressé le poussoir de SETUP pour sélectionner la
logique jusqu’d ce que lalampe de courtoisie ne s’allume
(5secondes environ).

Effectuerle premier OPEN dansun délaide 8 secondes
pour poursuivre le SETUP Manuel.

1° OPEN: I'opérateur effectue une fermeture jusqu’d la
détection d’un butoir*.

2° OPEN: I'opérateur continue avec un mouvement
d’ouverture.

3° OPEN: définit le point danslequel on désire commencer
leralentisserment,

4° OPEN; définit la  fin du mouvement d’ouverture et
commence le comptage du temps de pause* (max. 3
minutes).

5° OPEN: interrompt le comptage du temps de pause et
commencelemouvement de fermeture.

6° OPEN: définitle pointdanslequelonsouhaite commencer
leralentisserment,

Laisser arriver I'opérateur jusqu’d la limite.

Sila procédure de SET UP s’est conclue positivement,
la lampe de courtoisie reste allumée pendant 5
secondes au cours desquelles il est possible, pour
alléger la charge sur le systeme de déblocage,
d’envoyer desimpulsions d’open & des intervalles de
2secondes pour faire reculerle chariot de déblocage.
Uneimpulsion correspond dune course de 5 millimétres.
N.B.: Le recul du chariot n“est visible que durant le
fonctionnement normal de I’automation.

“A”

* Commealtermative uneimpulsiond’ OPENpeutremplacer
labutée.

** Comme alternative on peut utiliserla butée d’arrét coté
ouverture,

ATIENTION!Si 'opérateurn’effectue aucun mouvement au
cours de la phase de setup lorsqu’on presse le poussoir
d’OPEN (voir fig.31 réf. A), s’assurerque le positionnement
du carter soit correct.




LOGIQUES DEFONCTIONNEMENT.
TAB.1 Logique AUTOMATIQUE.

BASCULANTE OUVERT ARRET SECURITES
Ouvre et referme
FERMEE aprésletempsde | Aucun effet = Aucun effet
pause
OUVERTE IN Recommence le . Recommence le
PAUSE comptage dutemps Bloque comptagedutempsde
depause pause
EN FERMETURE m‘gﬁ:ﬁqu,{ Bloque ** Inverse le mouvement
EN OUVERTURE Aucun  effet Bloque ** Aucun  effet *
BLOQUEE Ferme Aucun  effet ** Aucun  effet *

TAB.2 Logique SEMI-AUTOMATQUE.

BASCULANTE OUVERT ARRET SECURITES
FERMEE Ouvre Aucun effet ** Aucun  effet
OUVERTE Ferme Aucun effet ** Aucun effet *

EN FERMETURE mlgzsresr?w‘gnf Bloque ** Inverse le mouvement

EN OUVERTURE Bloque Bloque ** Aucun effet *
BLOQUEE Ferme Aucun  effet ** Aucun effet *

*  Avec I'impulsiion maintenue il bloque la fermeture
** Avec I'impulsion maintenue il bloque la fermeture
et/oul’ouverture

Au terme de l'installation, une fois qu’on a Vvérifié le
fonctionnement correct de I'automation et des
dispositifs de sécurité, appliquer I'étiquette adnhésive
de danger (fig.32) sur la toile de la porte basculante
pour qu’elle soit bien visible.

Appliquerl’étiquette adhésive quireprésente le dispositif
de déblocage de I'automation (fig.32)

AWARNING ~

RELEASE
DEBLOQUER
¥ ENTRIEGELN
DESBLOQUEAR
SBLOCCARE

“.:d, RE-LOCK

" BLOQUER A NOUVEAU|
WIEDER BLOKIEREN
BLOQUEAR DE NUEVO
RIBLOCCARE

Fig.32

11. ACCESSOIRES EN OPTION.

Montage des batteries -tfampon: les loger avec la
bride appropriée sur |'opérateur et les fixer par vis
et écrou dans la position illustrée par la figure 33.
ATTENTION! En cas de remplacement des batteries,
couper le courant avant toute opération.

FRANCAIS

Fig.33

On peut appliguer deux systémes de déblocage
externe:

- a poignée (fig.34 réf. A)

- A clé (fig.34 réf.B).

Fig.34

On peut automatiser des portes équiliorées par
confrepoids en utilisantl’accessoire indiqué surla fig.
35.

Fig.35
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AUTOMACION ZENITH

Las presentes instrucciones son vdalidas para los
siguientes modelos:

ZENITH 619 - ZENITH 625

ZENITH 1225 - ZENITH 1231

LasautomacionesZENITH permiten automatizar puertas
basculantes equilibradas con muelle, seccionales, de
contrapesos (con especifico accesorio) de garaje
para uso residencial.

Estan formadas por un operador electromecanico,
equipo electronico de mando y luzintegradas en un
Unico monoblogue que, aplicadas en el techo
mediante transmision a cadena, permitenla apertura
de la puerta,

Elsistemairreversible garantiza el bloqueo mecanico
de la puerta cuando el motor no estd en
funcionamiento, por lo que no es necesario instalar
cerradura alguna; un desbloqueo manual interno y
otro externo (opcional) permiten el movimiento de la
puerta en caso de corte de la alimentacidn eléctrica
o averia.

Un dispositivo electronico, que efectlda un control
durante elfuncionamiento de laautomacion, garantiza
la deteccidn de cualquier obstaculo.

Las automaciones ZENITH han sido pensadas y
construidas parausointernoy para controlarelacceso
de vehiculos. Eviten cualquier otro uso.

1. DIMENSIONES

‘—[7:/ A —
-

2740 (619) / 3340 (625-1225) / 3940 (1231)

0
Y )
328 157
Las cotas estdn expresadas en mm Fig.1

2. CARACTERISTICASTECNICAS

MODELO ZENITH 619 ‘ ZENITH 625
Alimentacion 230Vac 50 (60)Hz
Motore elettrico 24Vdc
Potencia méxima absorbida 220W

Max. nimero de ciclos por hora| 20 (con carga de 28Kg a 20°C)
Ciclos consecutivos mdaximos 6 (a 20°C)
Dimensionesminimasdesdeeltecho 35 mm (Fig. 4y 5)
Carrera util méaxima 1900 mm | 2500 mm

Fuerza tiro/empuje

600N(~60KQ)

Luz

230Vac 40W max

dispositivo de seguridad integrado

Temporiz. luz 2 minutfos
Velocidad carro (en vacio) 12 cm/seg.
Velocidad de deceleracion 6 cm/seg.
Carrera de deceleracion Variable con setup
Anchura mdx. puerta 3000 mm
Tiempo de respuesta del 150 mseg.

Altura max. puerta

Véase carrera ufil max

Grado de proteccion

P20

Temperatura ambiente

-20 / +85°C

MODELO ZENITH 1225 ‘ ZENITH 1231
Alimentacion 230Vac 50 (60)Hz
Motore elettrico 24Vdc
Potencia mdaxima absorbida 350W

Max. nimero de ciclos por hora| 20 (con carga de 56Kg a 20°C)
Ciclos consecutivos maximos 6 (a 20°C)
Dimensionesminimasdesdeeltecho 35 mm (Fig. 4y 5)
Carrera dtil méxima 2500 mm | 3100 mm

Fuerza tiro/empuje

T200N(~120Kg)

Luz

230Vac 40W max

dispositivo de seguridad integrado

Temporiz. luz 2 minutfos
Velocidad carro (en vacio) 12 cm/seg.
Velocidad de deceleracion 6 cm/seg.
Carrera de deceleracion Variable con setup
Anchura max. puerta 5000 mm
Tiempo de respuesta del 150 mseg.

Altura max. puerta

Véase carrera ufil max

Grado de proteccién

P20

Temperatura ambiente

-20 / +85°C

3.PREDISPOSICIONES ELECTRICAS

[ \ \ \ | \ \ |
[ [ [ ] | [ [ ] |
[ [ [ [ [ [ [ \
T T
D f—1
Tl N
®
| ( T
©)
mlt Le| M
. Fig.2
D Cable 2 x 0,5 (fotocélula TX)
2) Cable 4 x 0,5 (fotocélula RX)
3) Cable 3 x 0,5 (Receptor radio)
iy Conducto de potencia (230V)
5) Conducto de baja tension
6) Cable 2 x 1,5 + tierra (alimentacion)
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4.DESCRIPCION

Fig.3
1) PLAFON 9) GUIA DE DESLIZAMIENTO
2) CARTER DE PROTECCION 10) CARRO DE ARRASTRE
3) LUZ 11) POLEA DE REENVIO
4) EQUIPO ELECTRONICO 12) BRIDA ANTERIOR
9 5) UNIDAD MOTOR 13) ABRAZADERA DE FIJACION
% 6) SOPORTE GRUPO MOTOR ANTERIOR
7) PROTECCION CONTRAELPOLVO  15)POMO DE DESBLOQUEO
8) GUIA CENTRAL 14) ABRAZADERA DE ARRASTRE

5. COMPROBACIONES PRELIMINARES

La estructura de la puerta ha de ser idénea para ser automatizada. En especial comprueben que las
dimensionesde lapuerta coincidan conlasindicadas enlas caracteristicas técnicasy que seasuficientemente
robusta.

Comprobar que los cojinetes y las juntas de la puerta estén en buen estado.

Comprueben que la puertaesté libre de roces, sifueranecesario limpieny lubriguen conlubricante alasilicona
las guias evitando utilizar grasa.

Quiten los cierres mecdanicos de la puerta para que sea el automatismo quien la bloquee en cierre.
Comprueben la existencia de una eficiente toma de tierra para la conexidn eléctrica del operador.
Verifiguen que entre eltecho y el punto mas alto de deslizamiento de la puerta quede, como minimo, un espacio
de 35 mm. (fig. 4 y 5).

Enlas puertas seccionales compruelben que el rodillo de guia superior se encuentre enla parte horizontal de la guia con
la puerta cerrada (fig.6).

min. 35 mm

min. 35 mm

Fig.4 Fig.5 Fig.6
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6.ENSAMBLAJE OPERADOR

Nota: Los tornillos y tacos de fijacion del operadoralas
infraestructuras no se proporcionan en dotacion.

6.1 Si se prevé la utilizacion del desbloqueo exterior
(opcional), quiten el carro de la guia e introduzcan el
cable en su alojamiento ubicado en el carro, tal y
como se indica en la figura?.

Fig.7

6.2 Para el operador 625, 1225 y 1231 se aconseja
utilizar la especifica guia opcional (fig.8 ref.B)
introduciéndola en la guia central (fig.8 ref.C).

6.3 Introduzcan el larguero con cadena en la guia
central (fig.9) hastaeltope conrelieve metdlico (fig.8
ref.D).

e

Fig.8

Fig.9

6.4Infroduzcanenel grupo precedentemente montado
un nuevo larguero (fig.10), aseguradndose de que el
relieve metdlico indicado en la Fig.8 ref. A esté en
contacto con la guia central.

Fig.10

6.5 Quiten el carter, destornillen la I&mpara y, por
medio de la especifica llave, quiten las tuercas que
sujetan el grupo motor al operador (fig.11).

Fig.11
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6.6 Acerquen al operador la guia precedentemente ensamblada.
6.7 Levanten la unidad motor prestando atencién a no danar el equipo electrénico, acoplen el pindn conla
cadena e intfroddzcanlo en el eje motor (fig.12).

Zenith 619-625

Zenith 1225-1231

Fig.12

6.8 Coloquen de nuevo el grupo motor e infroduzcan el larguero como muestra la fig13 (ref.A) hasta el tope.
6.9 Aprieten el grupo motor con la especifica llave (fig.13 ref.B).

Zenith 619-625 Zenith 1225-1231

Fig.13

6.10 Introduzcan la brida en la guia de deslizamiento bloguedndola con dos tornillos Allen M5 suministrados
en dotacion (fig. 14), y tensen la cadena con la fuerca destinada a tal fin (fig. 14 ref. A).

6.11 Coloquen el operador en el suelo, en posicidn vertical respecto al pavimento (fig. 14 ref.B).

6.12 Comprueben el tfensado de la cadena asegurdndose de que las dos distancias cadena inferior-cadena
superior y cadena superior-junta riel superior sean iguales, tal y como se indica en la fig.14 ref.C.

6.13 Regulen, sifueranecesario, la tension de la cadena mediante la correspondiente tuerca, como se indica
en la fig. 14 ref.D.

NOTA: Para tensar la cadena giren la tuerca en sentido horario. Para aflojarla giren la tuerca en sentido
antihorario.

Advertencias: una excesiva tension de la cadena puede causar dafos a la unidad motor.

Zenith 619-625

Fig.14
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7.INSTALACION

7.1 Definan la linea de centro del portédn y del techo
marcando las dos lineas con un boligrafo.

7.2 Definan el punto de movimiento maés alto del
portdn y marquen este Ultimo sobre el arquitrabe.
7.3 Coloquen la abrazadera de fijacion 5mm sobre la
linea trazada anteriormente y centradarespecto ala
puerta (fig.15).

7.4 Marqguen los dos puntos de fijacion de la
abrazadera y realicen los taladrados.

7.5 Enrosquen la abrazadera con tornillos y arandelas
sobre los tacos (fig.15).

Fig.15

7.6 Coloquen el operador en el suelo, levanten el
larguero de deslizamiento vy sitUense cerca de la
abrazadera, infroduzcan eltorilloy aprietenlatuerca
(fig.16).

7.7 Levanten el operador comprobando que esté
perfectamente horizontal respecto a la puerta
utilizando un nivel.

7.8 Una vez colocado correctamente, midan la
distancia entre eltechovy el operador para preformar
las abrazaderas de fijacion.

Fig.16

7.9 Infroduzcan las abrazaderas en dotacion en las
ranuras y sujeten el operador con la tuerca (fig.17).

38
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Fig.17

7.10 Doblen ala medida tomada las abrazaderas de
fijacion (fig.18).

7.11 Levanten el operadory coldguenlo enla correcta
posicion, seguidamente marquen los orificios de
fijacion.

i |
K “/’%=ﬂeﬁsﬁgﬂeieﬁ =

Fig.18

7.12 Taladren, infroduzcan los tacos vy fijen mediante
tornillos y arandelas la unidad motor al tfecho (fig.19
ref.A).

7.13 Después de haber definido la alturadelpomo de
desbloqueo, corten la cuerda sobrante y hagan un
nudo en el extremo de la cuerda.

7.14 Alojenelnudo comoseindicaenlafig. 19ref.B en
el interior del pomo y ciérrenlo de nuevo.




7.15 Si se ha utilizado la guia de soporte central,
preformen las abrazaderas, bloguéenlas con una
tuercay fijen al techo (fig.20).

7.16 Para puertas seccionales pasen al punto 7.25.

=\=\=\=\=\=\

NSNSy

N

Fig.20

7.17 Fijen el enganche a la barra de arrastre con el
tornillo y tuerca destinados a tal fin (fig.21).

ESPANOL

7.21 Apoyen el enganche al portén en posicidn
centradarespecto alalineade centro anteriormente
marcada.

Nota: La distancia entre abrazadera barra de arrastre
y abrazaderarail de deslizamiento no debe sersuperior
a 20 cm. (max. 30°) (fig.23).

7.22 Comprobada la posicién, taladren y fijen con
tornillos adecuados (fig.23).

g.23

7.18 Desbloqueen el operador firando hacia abagjola
palanca de desbloqueo (fig.22).

7.19 Cierren la basculante.,

7.20Coloquen el carro desbloqueado cercadel cierre.

Fig.22

7.23 Blogueen de nuevo la automacién tirando
horizontalmente de la manilla (fig.24 Nota: al soltarla
verifiqguen que se vea bagjo el carro la ventana de
indicacion “LOCK” de color rojo, que significa que se
harearmado correctamente).

7.24 Atencion: hagan que se deslice la puerta a lo
largo del rail para encontrar el punto de enganche.

Fig.24

7.25 Para las puertas seccionales que lo requieran,
monten enelenganche elbrazo indicado enlafigura
25 ref. A y prosigan desde el punto 7.18.

Fig.25
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8. CONEXIONES TARJETA ELECTRONICA

ATENCION: Antes de efectuar cualquierintervencién en la instalacién o en el operador, quiten la alimentacién

eléctrica y desconecten, si estuvieran instaladas, las baterias.

Sigan los puntos 10, 11, 12, 13,14 de las OBLIGACIONES GENERALES PARA LA SEGURIDAD.

Siguiendo las indicaciones de la Fig.2, preparen las canalizaciones y efectden las conexiones eléctricas del

equipo electrénico con los accesorios elegidos (fig.27).

Separen siempre los cables de alimentacion de los de mando y de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas

etc.). Para evitar cualquier interferencia eléctrica utilicen vainas separadas.

CARACTERISTICASTECNICAS

COMPONENTES TARJETA

F1

Tensién de alimentacién 230Vac 50 (60)Hz Fusible primario fransf.1 A
qugq mAx. accesorios 200mA F2 Fusible motor 16 A (Zenith 1225/1231)
Temperaturaambiente -20°/+55°C F3 Fusible salida accessorios 0.5 A
Fusibles de proteccion primario transf./motor J1 Regleta de bornes baja tensidon entradas/accesorios
accessorios J2 Conector répido tarjetas receptoras
Conectorrdpido para receptforas J3 Regleta de bornes enfrada alimentacién 230V
Logicas de funcionamiento Aufométi?o/ 14 Conector primario fransformador
_ semiaufomdtica J5 Conector luz
Conexiones en regleta de bornes Open(S‘rop/D@p. de 16 Regleta de bornes salida infermitente
seguridad/Fail-safe/ J7 Conector secundario transformador
Intermitente J8 Conector salida motor

Temporiz. luz 2min.

P1 Pulsador de Open

P2 Pulsador de Setup

LK1 Habilita/deshabilita fail-safe

LK2 Varia la sensibilidad del dispositivo de inversion

ol O

o=
C

I J7

J8

o
Q%D P LK1
e

LK1= fail-safe habilitado

LK2= sensibilidad de inversion
150N (~15Kg)

fail-safe deshabilitado

sensibilidad de inversién Fig.26

300N (~30Kg)
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DESCRIPCION
REGLETA DE BORNES J1(baja tension)
OPEN=Mando de Open (N.A))
Se entiende cualquier dispositivo (pulsador, detector,...) que, cerrando un confacto, proporciona un
impulso de apertura (o cierre) a la puerta.
Para instalar varios dispositivos de Open, conecten los contactos N.A. en paralelo.
STOP=Mando de Stop (N.C.)
Se entiende cualquier dispositivo (p.e€j. pulsador) que, abriendo un contacto, detiene el movimiento de la
puerta.
Para instalar varios dispositivos de parada, conecten los contactos N.C. en serie.
Nota: si no se utilizan dispositivos de stop, puenteen STOP con el comUn entradas.
=Comun entradas/negativo alimentacidén accesorios.
=Positivo alimentacion accesorios (24V dc 200mA maéx.)
W= Contacto disp. de seguridad en cierre (N.C.)
Por dispositivos de seguridad se entienden todos los dispositivos (fotocélulas, bordes de sensibilidad, etc.)
concontactoN.C. que, en presenciade unobstaculo en el dreaporellos protegida, intervieneninvertiendo
elmovimiento de cierre de la puerta. Los dispositivos de seguridad de cierre, siestdn ocupados conla puerta
bloqueada o abierta, impiden el cierre de la misma.
Para instalar mds dispositivos de seguridad, conecten los contactos N.C. en serie.
Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad, puenteen FSW con el comin entradas.
-FSW TX= Borne para la conexion del negativo (-) del transmisor (TX) fotocélulas.
CONECTOR J2 (baja tension)
El conector J2 se utiliza para la conexion rdpida de tarjetas RECEPTORAS.
La activaciéon y desactivacion se efectian después de haber quitado la tensién.
REGLETA DE BORNES J3 (alta tension)
Regleta de bornes para la alimentacion 230V ~50Hz(+6% -10%) (F=fase N= neutro)
Conectenlatierra del equipo en elborne correspondiente (véase adhesivo de identificacion fig. 30ref. A).
REGLETA DE BORNES J6 (alta tension)
Regleta de bornes 230V~ para la conexidn del intermitente.
PUENTE LK1 ( habilita/deshabilita fail-safe)
La tarjeta estd provista de un ulterior dispositivo de seguridad FAIL-SAFE, cuya funcidn esla de comprobar
antes de cada accionamiento el efectivo funcionamiento del contacto N.C. situado en el receptorde la
fotocélula (fig.26).
PUENTE LK2 (150N/300N)
Permite variar la sensibilidad del dispositivo de inversion (fig.26).

OPEN
STOP
+
Si=s P o] 0
OTROS DISP. DE . ki PP J7
SEGURIDAD . :
T 3
J ~—o 51 O (11
g LK2 F2
} ®
(<o — LK1 FAIL SAFE
RX ) J2
‘RP DECODER !—“ J8
F3
@ P 2 @
OPEN SETUP
n EEm] o
J4
[~]-] = J6
| 2 22
l‘ PRIM.TF. LIGHT
230Vac )
50Hz (+6%-10%) e
DESTELLADOR Fig.27
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9. CONEXIONES

9.1 Conecten el cable de alimentacién como se
muestra en la figura 28 bloguedndolo con una
abrazadera en la zona indicada.

9.2 Infroduzcan eltornillo en su alojamientoy aprieten
con arandela y tuerca (fig.28 ref. A).

Fig.28

9.3 Coloquen la anilla de masa en el tornillo, anadan
una arandelay bloqueen con la tuerca (fig. 29 ref. A).
9.4 Si para la sujecion de los tubos se utilizan pasa-
tubos, realicen la ranura como se indica en la figura
29.

9.5 Enrosquen la bombilla en el portaldmparas.

Fig.29

9.6 Sujeten el cdarter al operador utilizando los
especificos tornillos (fig.30).

7 ||= t=i=1=t=s=1=4)
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10. PROGRAMACION
Para acceder al pulsador de programacion hay que
desmontar el plafén de la luz, destornillando el
correspondiente tornillo.
Deslicen el plafén en el sentido indicado porlaflecha

(fig.31).

V=)= 0=0=0=1]

Fig.31

SETUPINICIAL

Durante este procedimiento, NO estd en
funcionamiento la deteccién del obstaculo.

Para los modelos 619/625 el operador utiliza para
cumplir el movimiento toda la fuerza que el motor
puede desarrollar.

Para los modelos 1225/1231, el operador no utilizard
toda la fuerza que tiene a disposicion para efectuar
los desplazamientos, sino que el primer intfento se
realizard aplicando una fuerza de 800N. Si la misma
no fuera suficiente, presionando de nuevo la fecla
de SET UP, se iniciard un nuevo ciclo con fuerza
aumentada a T200N.

Asimismo no estd activo el procedimiento de Fail-
safe.

El procedimiento de setup permite definir:

- los niveles de seguridad antiaplastamiento durante
la aperturay el cierre.

- los puntos de deceleracioén

-elpunto de completaaperturay cierre del operador
- el intervalo de pausa.

Este procedimiento puede efectuarse en cualquier
momento, con el operador en cualquier posicion.
En este equipo estdn disponibles dos logicas de
funcionamiento:

AUTOMATICA (TAB.1)

SEMIAUTOMATICA (TAB.2)




SETUP AUTOMATICO

Permite con un simple impulso efectuar
automaticamente el procedimiento de setup.

SETUP MANUAL

Con este procedimiento se pueden seleccionar los
puntosde deceleracion, elpunto de completaapertura
y el fiempo de pausa.

SETUP AUTQMATICO CON LOGICA “E”
(SEMIAUTOMATICA)

Presionen y suelten el pulsador de SETUP para
seleccionar la lbgica.

Transcurridos 8 segundos el operador efectuard
automaticamente un cierre hasta que se detecte un
tope *.

Eloperador procederd conunaaperturaque terminard
reconociendo el tope mecdnico *.

Seguird un inmediato cierre de la puerta.

Los puntos de deceleracion serdn definidos por el
equipo electrénico.

Si el procedimiento de SET UP se ha concluido
positivamente, laluzde techo permanece encendida
durante 5 segundos. Durante estos 5 segundos se
puede, a fin de aligerar la carga en el sistema de
desbloqueo, enviarimpulsos de open conunintervalo
de 2 segundos el uno del otro, para hacer retroceder
el carro de desblogqueo. Un impulso corresponde a
una carrera de 5 milimetros.

NOTA: El retroceso del carro sélo es visible durante el
normal funcionamiento de la automacion.

SETUP MANUAL CON LOGICA
(SEMIAUTOMATICA)

Presionen y suelten el pulsador de SETUP para
seleccionar la lbgica.

Efectle el primer OPEN antes de 8 segundos, para
proseguir en el SETUP manual.

1° OPEN: el operador efectla un cierre hasta la
deteccion de un tope *,

2° OPEN: el operador procede con un movimiento de
apertura,

3° OPEN: define el punto en el que se deseainiciar la
deceleracion.

4° OPEN: define el finaldel movimiento de apertura **.
5° OPEN: inicia el movimiento de cierre.

6° OPEN: define el punto en el que se deseainiciar la
deceleracion.

Dejen que el operador llegue hasta el tope.

Si el procedimiento de SET UP se ha concluido
positivamente, laluzde techo permanece encendida
durante 5 segundos. Durante estos 5 segundos se
puede, a fin de aligerar la carga en el sistema de
desbloqueo, enviarimpulsos de open conunintervalo
de 2 segundos el uno del otro, para hacer retroceder
el carro de desblogueo. Un impulso corresponde a
una carrera de 5 milimetros.

NOTA: El retroceso del carro sélo es visible durante el
normal funcionamiento de la automacion.

ESPANOL

SETUP AUTOMATICO CON LOGICA “A”
(AUTOMATICA)

Mantengan presionado el pulsador de SETUP para
seleccionar la ldgica hasta que se encienda la luz
(aproximadamente unos 5 segundos).

Transcurridos 8 segundos el operador efectuard
automaticamente un cierre hasta que se detecte un
tope *. El operador procederd con una apertura que
terminard reconociendo el tope mecanico *.
Seguird un inmediato cierre de la puerta.

Los puntos de deceleracion serdn definidos por el
equipo electronico, y el tiempo de pausa es fijo a 3
minutos.

Si el procedimiento de SET UP se ha concluido
positivamente, laluzde fecho permanece encendida
durante 5 segundos. Durante estos 5 segundos se
puede, a fin de aligerar la carga en el sistema de
desbloqueo, enviarimpulsos de open conunintervalo
de 2 segundos el uno del otro, para hacer retroceder
el carro de desblogqueo. Un impulso corresponde a
una carrera de 5 milimetros.

NOTA: El retroceso del carro sélo es visible durante el
normal funcionamiento de la automacion.

SETUP MANUAL CON LOGICA
(AUTOMATICA)

Mantengan presionado el pulsador de SETUP para
seleccionar la l6gica hasta que se encienda la luz
(aproximadamente unos 5 segundos).

Efectle el primer OPEN antes de 8 segundos, para
proseguir en el SETUP manual.

1° OPEN: el operador efectla un cierre hasta la
deteccion de un tope *.

2° OPEN: el operador procede con un movimiento de
apertura,

3° OPEN: define el punto en el que se deseainiciar la
deceleracion.

4° OPEN: define el final del movimiento de apertura e
inicia la cuenta del tiempo de pausa ** (max. 3
minutos).

5° OPEN: interrumpe la cuenta del tiempo de pausa e
inicia el movimiento de cierre.

6° OPEN: define el punto en el que se deseainiciar la
deceleracion.

Dejen que el operador llegue hasta el tope.

Si el procedimiento de SET UP se ha concluido
positivamente, laluzde techo permanece encendida
durante 5 segundos. Durante estos 5 segundos se
puede, a fin de aligerar la carga en el sistema de
desbloqueo, enviarimpulsos de open conunintervalo
de 2 segundos el uno del otro, para hacer retroceder
el carro de desblogueo. Un impulso corresponde a
una carrera de 5 milimetros.

NOTA: El retroceso del carro sélo es visible durante el
normal funcionamiento de la automacion.

* En alternativa unimpulso de OPEN puede sustituir al
tope.

**Enalternativa se puede utilizar el tope de paradaen
oper’rurg.

ATENCION: Si durante la fase de setup, al presionar el
pulsador de OPEN (véase fig.31 ref. A) el operador no
efectiia ningin movimiento, comprueben que el cdrter
esté bien colocado.

“A”
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LOGICAS DEFUNCIONAMIENTO

TAB.1 Logica AUTOMATICA

BASCULANTE OPEN STOP DISPOSITIVOS DE SE-
GURIDAD
CERRADA |Abre y cierre de| Ningun efecto** Ningun efecto
nuevo tras el
tiempo de pause|
ABIERTAEN |niciadenuevold  Bloquea * Inicia de nuevola cueny
PAUSA cuenta de tadeltiempo de pausa’|
fiempo de pausa’|
EN CIERRE Invierte el Bloquea ** Invierte el
movimiento movimiento
EN APERTURA | Ningin efecto Bloquea** Ningln efecto *
BLOQUEADA Cierre Ningin efecto** Ningun efecto *

TAB.2 Logica SEMIAUTOMATICA

Fig.33

BASCULANTE OPEN STOP DISPOSITIVOS DE SE-
GURIDAD
CERRADA Abre Ningln efecto** Ningun efecto
ABIERTA Cierre Ningun efecto** Ningun efecto *
EN CIERRE Invierte el Blogquea** Invierte el
movimiento movimiento
EN APERTURA Bloguea Bloquea** Ningln efecto *
BLOQUEADA Cierre Ningun efecto** Ningun efecto *

*

Con el impulso mantenido inhilbbe el cierre
** Con el impulso mantenido inhibe el cierre y/o la
apertura

Al final de la instalacién, una vez comprobado el
correcto funcionamiento de la automacidén y de los
dispositivos de seguridad, apliuen el adhesivo de
peligro (fig.32) en el cuerpo de la basculante, afinde
que resulte bien visible.

Apliguen el adhesivo que representa el dispositivo de
desblogueo de la automacion (fig.32).

AWARNING

RELEASE
DEBLOQUER
¥ ENTRIEGELN
DESBLOQUEAR
SBLOCCARE

o, RELLOCK
" BLOQUER A NOUVEAU
WIEDER BLOKIEREN
BLOQUEAR DE NUEVO|
RIBLOCCARE

Fig.32

11. ACCESORIOS OPCIONALES

Para el montaje de las baterias tampdn, coldquenlas
con la abrazadera destinada a tal fin en el operador
y fiienlas contornillosy tuercas enla posicidnindicada
en la figura 33.

iATENCION! Si fuera necesario cambiar las baterias,
antes de efectuar cualquier operacion quiten la
alimentacién eléctrica.
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Se pueden aplicardossistemas de desbloqueo exterior:
- con manilla (fig.34 ref. A)
- con llave (fig.34 ref.B).

Fig.34

Utilizando el accesorio indicado en la fig. 35, se
pueden automatizar puertas equilibradas con
contrapesos.

Fig.35




DEUTSCH

AUTOMATIKVORRICHTUNG ZENITH

Diese Anleitungen gelten fUrnachstehende Modelle:
ZENITH 619 - ZENITH 625

ZENITH 1225 - ZENITH 1231

Die Automatikvorrichtungen ZENITH ermdéglichen die
Automatisierung von Kipptoren, die mit Feder
ausgewuchtet sind, von Sektfionstoren und Toren mit
Gegengewichten (miteigenem Zubehdr) furGaragen.
Sie bestehen aus: elektromechanischem Operator,
elektronischem Steuergerdt und Beleuchtung, die in
einem einzigen, ander Decke angebrachten Gehduse
infegriert sind, und das Tor Uber einen Keftenantrieb
offnen. Das irreversible System gewdhrleistet die
mechanische Verriegelung des Tors, wenn der Motor
nicht in Betrieb ist, und deshalb ist keine Installation
eines Schlosses erforderlich; eine manuelle, interne
und externe Entriegelung (Optional) ermdglichen das
Offnen des Tors auch bei Stromausfall oder bei einer
evil. Betriebsstdrung.

Die Erfassung von Hindernissen wird durch eine
elektronische Vorrichtung gewdhrleistet, die wahrend
des Betriebs der Vorrichtung eine sténdige Kontrolle
vornimmt.

Die Automationen ZENITH wurden fiir den Einsatz in
geschlossenen Réumen und zur Zufahrtskontrolle fiir
Fahrzeuge entwickelt und hergestellt. Jede andere
Verwendung sollte unterlassen werden.

1. ABMESSUNGEN

A i

[
W

L

328

—— Y A e—
I | L

2740 (619) / 3340 (625-1225) / 3940 (1231)

415

157

A

MaBe in mm Abb.1

2. TECHNISCHE DATEN

MODELL ZENITH 619 \ ZENITH 625
Stromversorgung 230Vac 50 (60)Hz
Elekiromotor 24Vdc

Max. aufgenommene Leistung 220W

Max. Zyklusanzahl pro Stunde | 20mit Belastung von 28Kg bei20°C
max.aufeinanderfolgendeZykien 6 (bei 20°C)
indestplatzbedarf von der Decke 35mm (Fig.4und 5)
Max. Arbeitshub 1900 mm | 2500 mm

Zug-/Druckkraft 600N(~60Kg)

Beleuchtung 230Vac 40W max

Zeitgeber fiir Beleuchtung 2 Minuten
Schlittengeschwindigkeit (leer) 12 cm/Sek
Verlangsamungsgeschwindigkeit 6 cm/Sek.
Verlangsamungshub Je nach Setup
Max. Torbreite 3000 mm
Beantwortungszeit der 150 msec

integriertenSicherheitsvorrichtung

Max. Torhohe Siehe max. Arbeitshub

Schutzgrad IP20
Raumtemperatur -20 / +565°C
MODELL ZENITH 1225 \ ZENITH 1231
Stromversorgung 230Vac 50 (60)Hz
Elekiromotor 24Vdc

Max. aufgenommene Leistung 350W

Max. Zyklusanzahl pro Stunde | 20mit Belastung von 56Kg bei20°C
max.aufeinonderfolgendeZykien 6 (bei 20°C)
indestplatzbedarf von der Decke 35mm (Fig.4 und 5)
Max. Arbeitshub 2500 mm | 3100 mm

Zug-/Druckkraft 1200N(~120KgQ)

Beleuchtung 230Vac 40W max

Zeitgeber fiir Beleuchtung 2 Minuten
Schlittengeschwindigkeit (leer) 12 cm/Sek
Verlangsamungsgeschwindigkeit 6 cm/Sek.
Verlangsamungshub Je nach Setup
Max. Torbreite 5000 mm
Beantwortungszeit der 150 msec

integriertenSicherheitsvorrichtung

Max. Torhohe Siehe max. Arbeitshub

Schutzgrad IP20

Raumtemperatur -20 / +565°C

3. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

[ \ \ \ | \ \ |
[ [ [ ] | [ [ ] |
[ [ [ [ [ [ [ \
T 5 T
D f—1
Tl N
®
| ( T
©)
mlt Le| M
Abb.2
D Kabel 2 x 0,5 (Fotozelle TX) bb
2) Kabel 4 x 0,5 (Fotozelle RX)
3) Kabel 3 x 0,5 (Radioempfanger)
iy Leistungsleitung (230V)
5 Niederspannungsleitung
6) Kabel 2 x 1,5 + Erde (Stfromversorgung)
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4.BESCHREIBUNG

Abb.3
1) DECKENELEMENT 9) GLEITFUHRUNG
2) SCHUTZABDECKUNG 10) MITNEHMERSCHLITTEN
3) BELEUCHTUNG 11) UMLENKSCHEIBE
4) ELEKTRONISCHE VORRICHTUNG  12) VORDERER FLANSCH
9 5)MOTORAGGREGAT 13) VORDERER BEFESTIGUNGSBUGEL
% 6) MOTORHALTERUNG 14) MITNEHMERBUGEL
7) STAUBSCHUTZ 15) ENTRIEGELHEBEL
8) ZENTRALSCHLITTEN

5.UBERPRUFUNGEN VORDER INSTALLATION

Die Torstruktur muss fur die Automatisierung geeignet sein. Insbesondere ist zu prifen, dass die Abmessungen des
Tors mit jenen der technischen Eigenschaften Ubereinstimmen und dass es ausreichend stabil ist.

Die FunktionstUchtigkeit der Lager und der Verbindungen prufen.

Sicherstellen, dass keine Reibungen vorliegen; ggf. sind die Verbindungen zu reinigen und mit Silikonschmierstoff
zu 6len; keinesfalls sind Fette zu verwenden.

Die mechanischen Verriegelungen desTors schlieBen, damit die Automatikvorrichtung das Tor beim SchlieBen
verriegelt.

FUr den Anschluss des Operators ist das Vorhandensein einer wirksamen Erdung zu prufen.

Sicherstellen, dasszwischen Decke und demhochsten Gleitpunkt des Tors ein Mindestabstand von 35 mm vorhanden
ist (Abb.4 und 5).

Bei den Sektionstoren ist zu sicherzustellen, dass sich die obere FUhrungsrolle bei geschlossenem Tor im
horizontalen FUhrungsbereichbefindet  (Abb.6).

min. 35 mm

min. 35 mm

Abb.4 Abb.5 Abb.6
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6.ZUSAMMENBAU DES OPERATORS

N.B.: Die Schrauben und Dubel fiir die Befestigung des
Operators an den Strukturen werden nicht mitgeliefert.
6.1 Wird die Installation einer externen
Entriegelungsvorrichtung (Optional) vorgesehen, ist
derSchlitten aus seiner Fiihrung herauszunehmen und
das Kabel in den dazu vorgesehenen Sitz auf dem
Schlitten gemdé&n Abb.7 einzulegen.

Abb.7

6.2 Fiir den Operator 625, 1225 und 1231 ist es ratsam,
die eigene Optionsfiihrung (Abb.8 Bez.B) zu verwenden,
die in den Zentralschlitten (Abb. 8 Bez.C) einzufiihren
ist.

6.3DenLangstrager mit der Kette indenZentralschlitten
(Abb.9) einschieben) bis zum Metallanschlag (Abb.8
Bez.D) einschieben.

Abb.8

DEUTSCH

Abb.9

6.4 In die vorher zusammengebaute Gruppe einen
neuen Langstrager (Abb.10) einflgen, wolbeizu prifen
ist, dass der Metallanschlag von Abb.8 Bez. A mit dem
Zentralschlittenin BerUhrung kommt,

Abb.10

6.5Das Gehduse abnehmen, die Lampe abschrauben
und mit einem geeigneten Schllssel die Muttern
entfernen, die den Motor mit dem Operator (Abb.11)
verbinden.

Abb.11
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6.6 Die vorher zusammengebaute Fihrung am Operator anlegen.
6.7 Ohne die elektronische Vorrichtung zu beschddigen, das Motoraggregat anheben; das Ritzel mit der Kette
paaren und auf der Motorwelle (Abb.12) einflgen.

Zenith 619-625

Zenith 1225-1231

&7 l — X Abb.12
\ © < -

6.8 Das Motoraggregat ausrichten und den Langstrager gemdaB Abb. 13 (Bez.A) bis zum Anschlag einfUhren.
6.9 Das Motoraggregat mit einem geeigneten Schiussel (Abb.13 Bez.B) befestigen.

Zenith 619-625 _ Zenith 1225-1231

Abb.13

6.10 Den Flansch in die GleitfGhrung einfugen und mit den zwei mitgelieferten M5-Innensechskantschrauben
(Abb.14) befestigen und die Kette Uber die Mutter (Abb.14, Bez. A) spannen.

6.11 Den Antrieb vertikal zum FuBboden auf dem Boden positionieren (Abb.14 Bez. B).

6.12 Die Spannung der Kette Uberprifen und sicherstellen, daB die Absténde zwischen der unteren und der
oberen Kette sowie der oberen Kette und der Verbindung der oberen Schiene gleiche Werte aufweisen, wie in
Abb. 14 Bez. C gezeigt.

6.13 Die Spannung der Kette, soweit erforderlich, Uber die entsprechende Schraubenmutter regulieren, wie in
Abb. 14 Bez. D abgebildet.

Anmerkung: um die Kette zu spannen, wird die Schraubenmutterim Uhrzeigersinn gedreht. Um die Spannung
zu lockern, ist die Mutter im Gegenuhrzeigersinn zu drehen.

Wichtig: Ein zu starkes Spannen der Kette kann das Motoraggregat beschadigen.

Zenith 619-625

Abb.14
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7. INSTALLATION

7.1 Die Mittellinie des Tors und der Decke mit zwei
Strichen anzeichnen.

7.2Denhdchsten BewegungspunktdesTors bestimmen
und am Sturz anzeichnen.

7.3 Den Befestigungsbugel 5mm Gberdem Strich zentrall
zum Tor (Abb.15) positionieren.

7.4Die zweiBefestigungspunkte desBlgels anzeichnen
und die Bohrung vornehmen.

7.5 Den Bugel nun mit den Schrauben und
Unterlegscheibenin den Dubeln befestigen (Abb.15).

- = >l = > Abb.15

7.6 Den Operator auf den Boden legen, den
Gleitl&ngstréger anhebenundin Bugelndhe ausrichten;
die Befestigungsschraube und -mutter einfUhren
(Abb.16).

7.7 Den Operator anheben, wobei anhand einer
Wasserwaage seine horizontale Ausrichtung
gegenuber dem Tor zu prUfen ist.

7.8 Sobald die korrekte Ausrichtung erreicht wird, sind
der Abstandzwischen Decke und Operator zu messen
und die Befestigungsblgel vorzuformen.

Abb.16

7.9 Die mitgelieferten Bligel in die Osen einflihren und
den Operator mit der Mutter befestigen (Abb.17).

DEUTSCH

=== 1=0=0

Abb.17
7.10 Die BefestigungsbUgel auf das erforderliche MaR
zurechtbiegen (Abb.18).
7.11 Den Operatoranhebenundin die korrekte Position
bringen; die Bohrungen fUr die Befestigung anzeichnen.

i,“
K “/’%=ﬂeﬁsﬁgﬂeieﬁ =

Abb.18

7.12Die Bohrungenvornehmen, die DUbel einschieben
und das Motoraggregat mit den Schrauben und den
Unterlegscheiben an der Decke befestigen (Abb.19
Bez.A).

7.13 Nachdem die Hbhe des Entfriegelungshebels
bestimmt worden ist, die Schnur maBgerecht
abschneiden und am Ende einen Knoten machen.
7.14 Den Knoten gemd&B Abb.19 Bez.B im Hebel
befestigen und diesen wieder schlieBen.

Abb.19
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7.15 Wird eine zentrale FUhrungsschiene verwendet,  7.21 Die Halterung zentral zur vorher gezeichneten
sind die Bugelvorzuformen, mitder Mutterzubefestigen  Mittellinie am Tor anlegen.

und an der Decke anzubringen (Abb.20). N.B.: Der Abstand zwischen dem Biigel der
7.16 FUr Sektionstore zum Punkt 7.25 Ubergehen. Mitnehmerstange und dem Biigel der Gleitschiene
darf nichtmehrals 20 cm (max 30°) betragen (Abb.23).
= 7.22 Nach der Bestimmung des Befestigungspunktes,
die Bohrung vornehmen undmit geeigneten Schrauben
befestigen (Abb.23).
2 %@%
0
2 2
3
j
2
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Abb.20

7.17 Die Halterung mit der Schraube und der Mutteran
die Mitnehmerstange befestigen (Abb.21).

7.23 Die Automatikvorrichtung durch horizontales
Verstellen des Hebels wieder blockieren (Abb.24, N.B.
beim Loslassenist sicherzustellen, dass am Fenster unter
dem Schlittenmitderroten Anzeige “"LOCK" die korrekte
Bewehrung angezeigt wird).

7.24 Achtung: das Tor die Schiene enflang gleiten
lassen, um den Einhakpunkt zu finden.

7.18 Den Operator durch Nach-unten-ziehen des
Entriegelungshebels entriegeln (Abb.22).

7.19 Das Kipptor schlieBen.

7.20 Den entriegelten Schlitten in die N&he der

Verriegelung bringen. Abb.24

7.25 Bei Sektionstoren ist im Bedarfsfall der Arm laut
Abb. 25 Bez.A an der Aufhdngung zu montieren und
ab Punkt 7.18 fortzufahren.

Abb.22 Abb.25
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8. ANSCHLUSS DER ELEKTRONISCHEN KARTE
ACHTUNG: Vor der Ausfiihrung von Eingriffen aller Art auf der Anlage oder auf dem Antrieb ist die Stromversorgung

bzw. die Batterien, soweit diese installiert sind, abzunehmen.

Die Punkte 10, 11, 12, 13, 14 der ALLGEMEINEN SICHERHEITSVORSCHRIFTEN befolgen.

Den Hinweisenin Abb.2 folgend, die Schédchte vorbereiten und die elekirischen AnschlUsse des elekfronischen
Gerats mit dem vorgesehenen Zubehdr bewerkstelligen (Abb. 27).

Die Stromkabelimmervon den Steuer-und Sicherheitskabeln trennen (Taste, Empfanger, Fotozellen usw...). Um
jede elektrische Stérung auszuschlieBen, sind getrennte Mdantel zu verwenden.,

TECHNISCHE DATEN KOMPONENTEN DER KARTE (Abb.26)
Anschlussspannung 230Vac 50 (60)Hz F1 Sicherung Primdrspule Trafo 1A
Zubehérspeisung 24V dc F2 Motorsicherung 10A (Zenith 619/625)

Max. Zubehérbelastung 200 mA F2 Motorsicherung 16A (Zenith 1225/1231)
Raumtemperatur -20°/+55°C F3 Sicherung Ausgang Zubehoérgerate 0,5A
Schutzsicherungen Primd&rspule Trafo/Motor J1 Niederspannungsklemmmenbrett Eingdnge/Zubehér
Zubehor J2 Schnellverbinder RP-Empfangerkarte
Schnellverbinder Fdr RP- Empfénger J3 Klemmenbrett Stromeingang 230V
Betriebslogik Automatisch/ Ja Trafo-Primdrverbinder
Halbautomatisch J5 Beleuchtungsverbinder
Klemmmenanschluss Open/Stop/Sicherheiten/ J6 Klemmenbrett Blinkerausgang
Fail-safe/Blinklicht J7 Trafo-Sekunddrverbinder
Zeitgeber fiir Beleuchtung 2 Min. 18 Motorausgangsverbinder
P1 Open-Taste
P2 Setup-Taste
LK1 Fail-safe aktivieren/deaktivieren
LK2 Empfindlichkeitseinstellung der Unkehrvorrichtung
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LK1= Fail-safe aktiviert Fail-safe deaktiviert
LK2= Umkehrempfindlichkeit Umkehrempfindlichkeit Abb.26
150N (~15Kg) 300N (~30Kg)
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BESCHREIBUNG
KLEMMENLEISTE J1 (Niederspannung)
OPEN=Befehl Open (N.A.)
Damit versteht manjede Vorrichtung (Taste, Detector,...), die durch SchlieBen eines Kontaktes dem Tor einen
Offnungs- (oder SchlieBimpuls) gibf.
Fur die Installation mehrerer Open-Vorrichtungen sind die N.A.-Kontakte parallel zu schalten.
STOP=Befehl Stop (N.C.)
Darunter versteht man jede Vorrichtung (z.B. Taste), die durch Offnen eines Kontakts die Torbewegung
stoppt. Fur die Installation mehrerer Stop-Vorrichtungen sind die N.C.-Kontakte hintereinander zu schalten.
N.B.: werden keine Stop-Vorrichtungen verwendet, ist die STOP-Klernme mit der allgemeinen Eingangsklemme
zu Uberbrlcken.
(=) =Allgemeine Eingangsklemme/negative Zubehdrspeisung.
(#) =Positive Zubehdrspeisung (24V dc 200mA max.)
FSW= Sicherheitskontakt beim SchlieBen (N.C.)
UnterSicherheiten versteht man alle Vorrichtungen (Fotozellen, empfindliche Fuhlerleiste,..) mit N.C.-Kontakt,
diein Anwesenheit eines Hindernissesininrem Wirkungsbereich feststellen und die SchlieBbewegung desTors
umkehren.
Die Sicherheiten unterbinden das SchlieBen desTors, wenn sie bei blockiertem oder offenem Tor eingreifen.
Fur die Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen sind die N.C.-Kontakte nacheinander zu schalten.
N.B.: werden keine Sicherheitsvorrichtungen angeschlossen, ist FSW mit der alilgemeinen Eingangsklemme
zu Uberbriicken.
-FSW TX= Klemme fur den Anschluss des Negativdrahts (-) des Fotozellensenders (TX).
VERBINDER J2 (Niederspannung)
Der Verbinder J2 wird fir den Schnellanschluss der Karten RP-EMPFANGER verwendet.
Anschluss und Abtrennung durfen nur bei ausgeschalteter Stromzufuhr vorgenommen werden.
KLEMMENLEISTE J3 (Hochspannung)
Klemmenleiste fUr Versorgung 230V ~50Hz (+6% -10%) (F=Phase, N= Nullleiter)
Den Erdleiter der Anlage an der dedizierten Klemme anschlieBen (siehe Aufkleber Abb. 30 Bez. A).
KLLEMMENLEISTE J6 (Hochspannung)
Klemmenleiste 230V~ fUr den Anschluss der Blinkleuchte.
BRUCKE LK1 (Fail-safe aktiviert/deaktiviert)
Die Karte verfugt Uber eine zusaizliche Sicherheitsvorrichtung FAIL-SAFE, deren Aufgabe darin besteht, vor
jeder Aktivierung die effektive Betriebsfahigkeit desN.C.-Kontaktesim Empfanger der Fotozelle zu Uberprifen
(Abb.26).
BRUCKE LK2 (150N/300N)
Dadurch kann die Empfindlichkeit der Umkehrvorrichtung verédndert werden (Abb.26).
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STOP \ O g o ol O
WEITERE T
SICHESVORRICHTUNGEN e . i +
\'4‘44‘ D) cs D]
J gi @) D:D
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W|<t|mo|N|— LK1 FAIL SAFE
RX ) 12
‘RP DECODER | | 18
F3
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OPEN SETUP
o el ] o
J4
WT é é U J6
O
\@@\
230Vac L~
50Hz (+6%-10%) =
BLINKLAMPE Abb.27
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9. ANSCHLUSSE

9.1 Das Stromkabel gemd&B Abb.28 anschlieBen und
miteinerSchelle im vorgegebenen Bereich befestigen.
9.2 Die Schraube in ihrem Sitz einsetzen und unter
Unterlegen einer Scheibe mit der Mutter festziehen
(Abb.28 Bez.A).

9.3 Die Erdbse Uber die Schraube ziehen und unter
Unterlegen einer Scheibe mit der Mutter festziehen
(Abb.29 Bez.A).

9.4 Werden fur die Kabelbefestigung Schellen
verwendet, ist die Ose, wie in Abb.29 gezeigt, zu
bewerkstelligen.

9.5 Die Lampe in der Fassung einschrauben.

Abb.29

9.6 Das Gehduse mit geeigneten Schrauben am
Operatorbefestigen (Abb.30).

7 ||= t=i=1=t=s=1=4)
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10. PROGRAMMIERUNG

Um die Programmierungstaste zu erreichen muB durch
Losen derSchraube die Abdeckung der Deckenleuchte
entferntwerden.

Die Deckenkappe in Pfeilrichtung (Abb.31) schieben.

V=)= 0=0=0=1]

Abb.31

STARTSETUP

Wdhrend dieses Vorgangs ist die
Hinderniserkennung NICHT in Betrieb;

Bei den Versionen 619/625 setzt der Operator bei der
DurchfUhrung derBewegungen seine ganze Motorkraft
ein.

Bei den Versionen 1225/1231 wird der Operator fur
die Bewegungen nicht die volle verfugbare Kraft
einsetzen; der erste Versuch sollte mit nur 800N
durchgefuhrt werden; falls diese Kraft nicht
ausreicht, wird durch Betdtigen der SET UP-Taste ein
neuer Zyklus mit einer auf 1200N gesteigerten Kraft
durchgefuhrt.

Auch die Fail- safe-Prozedur ist nicht in Betrieb.

Das Setup ermdglicht folgende Einstellungen:
-Sicherheitsniveau gegen Quetschgefahrbeim Offnen
und SchlieBen.

-Verlangsamungspunkte

-Punkte fUr die komplette Offnung und SchlieBung des
Operators

-Wartezeit.

Diese Prozedurkanninjedem Momentund mit Operator
in jeder beliebigen Stellung durchgefuhrt werden.
Diese Vorrichtung verfugt Uber zwei Betriebslogiken :
AUTOMATIKBETRIEB (TAB.1)

HALBAUTOMATIKBETRIEB (TAB.2)
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AUTOMATISCHES SETUP

Hiermit wird mit einem einfachen Impuls die
automatische Durchfuhrung des SETUP erméglicht.

SETUP MANUELLER BETRIEB

Mit dieser Prozedurkdnnen die Verlangsamungspunkte,
der Punkt fir die komplette Offnung und die Wartezeit
eingestellt werden.

AUTOMATISCHES SETUP MIT LOGIK “E”
(HALBAUTOMATIKBETRIEB)

Die SETUP-Taste dricken und loslassen, um die
gewunschte Logik zu wdhlen,

Nach 8 Sekunden fuhrt der Operator automatisch bis
zur Erfassung eines Anschlags * eine SchlieBung des
Tors durch.

Der Operator fahrt dann mit einer Offnung fort, die am
mechanischen Anschlag * endet.

Diesem Vorgang folgt sofort eine WiederschlieBung
des Tors.

Die Verlagsamungspunkte werden von der
elektronischen Vorrichtung festgelegt.

Wird das Setup-Verfahren erfolgreich abgeschlossen,
bleibt die Servicelampe fur einen Zeitraum von 5
Sekunden eingeschaltet. Wahrend dieses Zeitraums
kdnnen innerhalb eines zeitlichen Intervalls von 2
Sekunden nacheinander Offnungsimpulse Ubertragen
werden, um die Last auf dem Entriegelungssystem zu
reduzieren, wdhrend der Entriegelungsschlitten nach
hinten fahrt. Ein Impuls entspricht jeweils einem Lauf
von 5 Millimetern. Anmerkung: die Ruckfahrt des
Schlittens ist lediglich bei normalem Betrieb der
Automation sichtbar.

SETUP MANUELLER BETRIEB MIT LOGIK “E”
(HALBAUTOMATIKBETRIEB)

Die SETUP-Taste dricken undloslassen, um die Logik zu
wdhlen,

Dererste OPEN-Vorgangsollteinnerhalb von 8 Sekunden
durchgefuhrt werden, um dann im manuellen SETUP
fortzufahren.

1° OPEN: der Operator schlieBt das Tor, bis es einen
Anschlag erfasst *,

2° OPEN: der Operator fahrt mit einer
Offnungsbewegung fort.

3° OPEN:legtden Punkt fest, indem die Verlangsamung
beginnt,

4° OPEN: legt dasEnde der Offnungsbewegung ** fest.
5° OPEN: beginnt die SchlieBbewegung.

6° OPEN: legt den Punkt fest,indem die Verlangsamung
beginnt,

Die Offnung bis zum Anschlag durchfihren lassen.
Wird das Setup-Verfahren erfolgreich abgeschlossen,
bleibt die Servicelampe fur einen Zeitraum von 5
Sekunden eingeschaltet. Wahrend dieses Zeitraums
kdnnen innerhalb eines zeitlichen Intervalls von 2
Sekunden nacheinander Offnungsimpulse Ubertragen
werden, um die Last auf dem Entriegelungssystem zu
reduzieren, wahrend der Entriegelungsschlitten nach
hinten fahrt. Ein Impuls entspricht jeweils einem Lauf
von 5 Millimetern. Anmerkung: die RUckfahrt des
Schlittens ist lediglich bei normalem Betrieb der
Automationsichtbar.
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AUTOMATISCHES SETUP MIT LOGIK “A”

(AUTOMATIKBETRIEB)

Die SETUP-Taste gedruckt halten, um die Logik zu
wdahlen, bis sich die Beleuchtung einschaltet (circa b
Sekunden). Nach 8 Sekunden schlieBt der Operator
automatisch dasTor, bis zur Erfassung eines Anschlags
*.Der Operator vollfihrt eine Offnung, die beendet
wird, sobald einmechanischer Anschlag erfasst wird *,
Diesem Vorgang folgt sofort die SchlieBung des Tors.
Die Verlangsamungspunkte werden von der
elektronischen Vorrichtung festgelegtund die Wartezeit
ist fest auf 3 Minuten eingestellt.

Wird das Setup-Verfahren erfolgreich abgeschlossen,
bleibt die Servicelampe fur einen Zeitraum von 5
Sekunden eingeschaltet. Wahrend dieses Zeitraums
kdnnen innerhalb eines zeitlichen Intervalls von 2
Sekunden nacheinander Offnungsimpulse Ubertragen
werden, um die Last auf dem Entriegelungssystem zu
reduzieren, wdhrend der Entriegelungsschlitten nach
hinten fahrt. Ein Impuls entspricht jeweils einem Lauf
von 5 Millimetern. Anmerkung: die RUckfahrt des
Schlittens ist lediglich bei normalem Betrieb der
Automation sichtbar.

SETUP MANUELLER BETRIEB MIT LOGIK “A”

(AUTOMATIKBETRIEB)

Die SETUP-Taste gedrickt halten, um die Logik zu
wdhlen, bis sich die Beleuchtung einschaltet (circa 5
Sekunden). Der erste OPEN-Vorgang sollte innerhalb
von 8 Sekunden durchgefuhrt werden, um dann im
manuellen SETUP fortzufahren.

1° OPEN: der OperatorschlieBt dasTor bis zur Erfassung
des Anschlags *.

2° OPEN: der Operator flhrt eine Offnung durch.

3° OPEN:legtden Punkt fest, indem die Verlangsamung
beginnen soll.

4° OPEN: legt den Endpunkt der Offnungsbewegung
fest und startet die Zahlung der Wartezeit ** (max. 3
Minuten).

5° OPEN: unterbricht die Z&hlung fur die Wartezeit und
startet die SchlieBbewegung.

6° OPEN: bestimmt den Punkf,
Verlangsamung beginnen soll.

Den Operator bis zum Anschlag laufen lassen.

Wird das Setup-Verfahren erfolgreich abgeschlossen,
bleibt die Servicelampe fur einen Zeitraum von 5
Sekunden eingeschaltet. Wahrend dieses Zeitraums
kdnnen innerhalb eines zeitlichen Intervalls von 2
Sekunden nacheinander Offnungsimpulse Ubertragen
werden, um die Last auf dem Entriegelungssystem zu
reduzieren, wahrend der Entriegelungsschlitten nach
hinten fahrt. Ein Impuls entspricht jeweils einem Lauf
von 5 Millimetern. Anmerkung: die RUckfahrt des
Schlittens ist lediglich bei normalem Betrieb der
Automationsichtbar.

* In Alternative kann ein OPEN-Impuls den Anschlag
ersetzen.

** |n Alternative kann der Anschlag nur beim Offnen
verwendetwerden.

ACHTUNG: Fiihrt der Operatorim Setup beim Driicken
der OPEN-Taste (sieche Abb.31Bez. A) keine Bewegung
durch, ist das Gehduse aufseine korrekte Positionierung

zu Uberpriifen.

in dem die




TAB.1 AUTOMATISCHE Logik
KIPPTOR OPEN STOP SICHHERHEITEN
GESCHLOSSEN | ©ffnet und schiieBf|  Keine wirkung Keine Wirkung
nach Wartezeit
Beginnt ) .
OFFEN IN PAUSE | Neuzahlung der Blockiert**  |Beginnf Neuzahlung der
. Wartezeit
Wartezeit
INSCHLIESSPHASE | kehrt Bewegung Blockiert Kehrt Bewegung um
umil
.. IN i i Blockiert Keine Wirkun
OFFNUNGSPHASE | K&INe Wirkung ©
BLOCKIERT schlieBt Keine Wirkung Keine Wirkung
TAB.2 HALBAUTOMATISCHE Logik
KIPPTOR OPEN STOP SICHHERHEITEN
GESCHLOSSEN offnet Keine Wirkung Keine Wirkung
OFFEN schlieBt Keine Wirkung Keine Wirkung
INSCHLIESSPHASE | kehrt Bewegung Blockiert Kehrt Bewegung um
umil
. Blockiert Blockiert Keine Wirkung
OFFNUNGSPHASE
BLOCKIERT schlieBt Keine Wirkung Keine Wirkung

DEUTSCH

Abb.33

Es kdnnen zwei externe Entriegelungssysteme
angebrachtwerden:

- mit Griff (Abb.34 Bez. A)

- mit Schltssel (Abb.34 Bez.B).

* Bei aufrecht erhaltenem Impuls wird das SchlieBen
verhindert

** Bei aufrecht erhaltenem Impuls wird das SchlieBen
und/oder Offnen verhindert.

Zum AbschluB der Installation wird nach der
Uberprifung des stdrungsfreien Betriebes der
Automation und der Sicherheitsvorrichtungen der
Gefahrenhinweisaufkleber (Abb.32) auf dem Rahmen
der Kippturin optimal sichtbbarer Position angebracht.
Den Aufkleber, auf dem die Entriegelungsvorrichtung
der Automation abgebildet wird, anbringen (Abb.32)

AWARNING ~

RELEASE
DEBLOQUER
¥ ENTRIEGELN
DESBLOQUEAR
SBLOCCARE

“.:d, RE-LOCK

" BLOQUER A NOUVEAU|
WIEDER BLOKIEREN
BLOQUEAR DE NUEVO
RIBLOCCARE

Abb.32

11. OPTIONSZUBEHOR

Die Montage der Pufferbatterien hat mit Hilfe der
geeigneten Befestigungsbugel auf dem Operator mittels
Schraube und Mutter in der in Abb.33 angegebenen
Position zu erfolgen.

ACHTUNG! Werden die Batterien ausgetauscht, so
muB vor der Ausflihrung von Arbeitsvorgéingen aller
Art die Stromversorgung abgenommen werden.

Mitdemin Abb.35 dargestellten Zubehdrkdnnen auch
mit Gegengewicht ausgewuchtete Tore automatisiert
werden.

Abb.35
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Onrecommande que toute installation soit doté aumoins d'une signalisation
lumineuse, d'un panneau de signalisation fixé, de maniére appropriée, surla
structure delafermeture, ainsique des dispositifs cités au point *16”.
GENIUS décline toute responsabilité quant & la sécurité et au bon
fonctionnement de I'automatisme siles composants utilisés dans l'installation
n'appartiennent pas alaproduction GENIUS.

Utiliserexclusivement, pourl'entretien, des pieces GENIUS originales.

Ne jamais modifierles composants faisant partie du systéme d'automatisme.
L'installateur doit fournir fouteslesinformationsrelatives au fonctionnement
manuel du systéme en cas d'urgence et remettre a 'Usager qui utilise
l'installationles"Instructions pour'Usager" fournies avec le produit.
Interdire aux enfants ou aux tiers de stationner prés du produit durant le
fonctionnement.

Eloigner de la portée des enfants les radiocommandes ou tout autre
générateur d'impulsions, pour éviter fout actionnement involontaire de
l'automatisme.

Le fransit entre les vantaux ne doit avoir lieu que lorsque le portail est
complétementouvert.

L'Usager qui utilise I'installation doit éviter toute tentative de réparation ou
d'infervention directe ets'adresser uniquement & un personnel qualifié.
Tout ce quin'est pas prévu expressément dans ces instructions estinterdit.

ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR

REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

jATENCION! Es sumamente importante para la seguridad de las personas
seguiratentamente las presentesinstrucciones. Unainstalaciénincorrecta
ounusoimpropio del producto puede causar graves danos alas personas.
Lean detenidamente lasinstrucciones antes de instalar el producto.
Losmateriales delembalaje (pléstico, poliestireno, etc.) no deben dejarse al
alcance delosninos, ya que constituyen fuentes potenciales de peligro.
Guardenlasinstrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la
utilizaciénindicadaen el presente manual. Cualquier uso diverso del previ-
sto podriaperjudicarel funcionamiento del productoy/orepresentarfuente
de peligro.

GENIUS declina cualquier responsabilidad derivada de un uso impropio o
diverso delprevisto.

Noinstalen el aparato en atmédsfera explosiva: la presencia de gas o humos
inflamables constituye un grave peligro paralaseguridad.

Los elementos constructivos mecdnicos deben estar de acuerdo con lo
establecidoenlasNormasEN 12604y EN 12605.

Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademds de las referencias
normativasnacionales, paraobtenerun nivel de seguridad adecuado, deben
seguirselasNormas arribaindicadas.

GENIUS no esresponsable delincumplimiento de las buenas técnicas de
fabricacién de los cierres que se han de motorizar, asi como de las
deformaciones que pudieranintervenirenlautilizacion.

Lainstalacion debe serrealizada de conformidad conlasNormasEN 12453
yEN 12445, Elnivelde seguridad de la automacion debe ser C+E.
Quitenlaalimentacion eléctricaantes de efectuar cualquierintervencion
enlainstalacion.

Coloquen en la red de alimentaciéon de la automacion un interruptor
omnipolarcon distancia de apertura de los contactosigual o superiora 3
mm. Se aconsejausarun magnetotérmico de 6A coninterrupcidn omnipolar.
Comprueben que la instalacién disponga linea arriba de un interruptor
diferencialconumbralde 0,03 A.

Verifiquen que la instalacion de tierra esté correctamente realizada y
conectenlaspartesmetdlicas del cierre.

Laautomacién dispone de un dispositivo de seguridad anfiaplastamiento
constituido porun controlde par. No obstante, esnecesario comprobar el
umbraldeintervenciéonsegidnlo previsto enlasNormasindicadasenel punto
10.

Losdispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger posibles
dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como por ej.
aplastamiento, arrastre, corte.

Paracadaequipo se aconseja usar porlo menos unasenalizacion luminosa
asicomo un cartel de senalizacion adecuadamente fijado ala estructura
delbastidor, ademds de los dispositivosindicadosenel “16”.

GENIUS declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen
funcionamiento dela automaciénsise utilizan componentesde lainstalacion
que noseande produccién GENIUS.

Paraelmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales GENIUS
No efectGen ningunamodificacién enlos componentes que forman parte
delsisternade automacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
funcionamiento delsisternaen caso de emergenciay entregaralusuario del
equipo elmanual de advertencias que se adjuntaal producto.

No permitan que nifos o personasse detengan en proximidad del producto
durante sufuncionamiento.

Mantengan lejos del alcance los ninos los felemandos o cualquier ofro
emisor de impulso, para evitar que la automacion pueda ser accionada
involuntariamente.
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Sélo puede transitarse entre las hojas sila cancela estd completamente
abierta.

Elusuariono debe porninglnmotivointentarrepararo modificarel producto,
debe siempre dirigirse apersonal cualificado.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentesinstrucciones
debe entenderse como no permitido

HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Um die Sicherheit von Personen zu gewdhrleisten, sollte die
Anleitung aufmerksam befolgt werden. Eine falsche Installation oder ein
fehlerhafter Betrieb des Produktes kénnen zu schwerwiegenden
Personenschdden fiihren.

BevormitderInstallation des Produktesbbegonnen wird, soliten die Anleitungen
aufmerksam gelesenwerden.

Das Verpackungsmaterial (Kunststoff, Styropor, usw.) sollte nichtin Reichweite
von Kindern aufoewahrt werden, da es eine potentielle Gefahrenquelle
darstellt.

Die Anleitung sollte aufbewahrt werden, um auch in Zukunft Bezug auf sie
nehmenzukdnnen.

Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fur den in diesen Unterlagen
angegebenen Gebrauch entwickelt und hergestellt. Jeder andere
Gebrauch, dernicht ausdricklich angegebenist, kénnte die Unversehrtheit
desProduktesbeeintr&chtigenund/oder eine Gefahrenquelle darstellen.
Die Firma GENIUSlehntjede Haftung fur Schdden, die durchunsachgemdien
oder nicht bestimmungsgemd&Ben Gebrauch der Automatik verursacht
werden, ab.

Das Gerdt sollte nicht in explosionsgefdhrdeten Umgebungen installiert
werden: dasVorhandensein von entflammbaren Gasen oder Rauch stelltein
schwerwiegendesSicherheitsrisiko dar.

Die mechanischen Bauelemente mussen den Anforderungen derNormen
EN 12604 und EN 12605 entsprechen.

Fur Lander, die nicht der Europdischen Union angehéren, sind fur die
Gewdhrleistung eines enfsprechenden Sicherheitsniveaus neben den
nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften die oben aufgeflhrten Normen
zubeachten.

Die Firma GENIUS Ubermimmt keine Haffungim Falle von nicht fachgerechten
AusfUhrungen beider Herstellung der anzutreibenden SchlieBvorrichtungen
sowie bei Deformationen, die eventuellbeim Betrieb entstehen.

Die Installation muB unter Beachtung der Normen EN 12453 und EN 12445
erfolgen. Die Sicherheitsstufe der Automatik sollte C+E sein.

Vor der Ausfuhrung jeglicher Eingriffe auf der Anlage ist die elektrische
Versorgung abzunehmen.

Auf dem Versorgungsnetz der Automatik ist ein omnipolarer Schalter mit
Offnungsabstand der Kontakte von Uber oder gleich 3 mm einzubauen.
DarUber hinaus wird der Einsatz eines Magnetschutzschalters mit 6A mit
omnipolarer Abschaltungempfohlen.

Es sollte Uberpruft werden, ob vor der Anlage ein Differentialschalter mit
einer Ausldseschwelle von 0,03 Azwischengeschaltetist.

Essollte Uberpruft werden, ob die Erdungsanlage fachgerecht ausgefuhrt
wurde. Die Metallteile der SchlieBung sollfen an diese Anlage angeschlossen
werden.

Die Automation verfugt Uber eine eingebaute Sicherheitsvorrichtung flrden
Quetschschutz, die aus einer Drehmomentkontrolle besteht. Esistinjedem
Falle erforderlich, deren Eingriffsschwelle gemdB der Vorgaben der unter
Punkt 10angegebenen Vorschriftenzu Gberprafen.

Die Sicherheitsvorrichtungen (Norm EN 12978) ermoglichen den Schutz
eventueller Gefahrenbereiche vormechanischen Bewegungsrisiken, wie
zum Beispiel Quetschungen, Mitschleifen oder Schnittverletzungen.

Furjede Anlage wird derEinsatzvon mindestenseinem Leuchtsignalempfohlen
sowie einesHinweisschildes, das Uber eine entsprechende Befestigung mit
dem Aufbau desTors verbunden wird. Dartber hinaus sind die unter Punkt
*16” erwdhntenVorrichtungen einzusetzen.

Die Firma GENIUS lehnt jede Haftung hinsichtlich der Sicherheit und des
stérungsfreien Betriebs der Automatik ab, soweit Komponenten auf der
Anlage eingesetzt werden, die nichtim Hause GENIUS hergestellt wurden.
BeiderInstandhaltung sollten ausschlieBlich Originalteile der Firma GENIUS
verwendetwerden.

AufdenKomponenten, die Teildes Automationssystemssind, sollitenkeine
Ver&nderungenvorgenommenwerden.

Derlnstallateursollte alle Informationen hinsichtlich des manuellen Betriebs
des Systems in Noffdllen liefern und dem Betreiber der Anlage das
Anleitungsbuch, dasdem Produkt beigelegtist, Ubergeben.

Weder Kinder noch Erwachsene sollten sich w&hrend des Betriebs in der
unmittelbaren N&he der Automation aufhalten.

Die Funksteuerungen und alle anderen Impulsgeber sollten auBerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahrt werden, um ein versehentliches
Akfivieren der Automationzuvermeiden.

DerDurchgang oder die Durchfahrtzwischen den Flugeln darflediglich bei
vollsténdig gedffnetem Tor erfolgen.

Der Betreiber sollte keinerlei Reparaturen oder direkte Eingriffe auf der
Automation ausfUhren, sondern sich hierfUr ausschlieBlich an qualifiziertes
Fachpersonalwenden.

Alle Vorgehensweisen, die nicht ausdriicklichin dervorliegenden Anleitung
vorgesehen sind, sind nicht zul&ssig



DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA PER MACCHINE
(DIRETTIVA 89/392 CEE, ALLEGATOl, PARTE B)

Fabbricante: GENIUSs.r.l.

Indirizzo: Via Padre Elzi, 32
24050-Grassobbio
BERGAMO - ITALIA

Dichiara che: L'Attuatore mod. ZENITH

. & costruito peressere incorporatoin unamacchinao
per essere assemblato con alfrimacchinari per
costituire una macchina ai sensi della Direttiva 89/
392 CEE, e successive modifiche 91/368/CEE, 93/44/
CEE, 93/68/CEE;

. & conforme ai requisiti essenziali di sicurezza
delle seguenti altre direttive CEE:

73/23 CEE e successiva modifica 93/68/CEE.
89/336 CEE e successiva modifica 92/31 CEE e
93/68/CEE

e inolfre dichiara che non & consentito mettere in servizio il
macchinario fino a che lamacchinain cuisard incorporata o
di cui diverrd componente sia stata identificata e ne sia stata
dichiaratala conformitd alle condizioni della Direttiva 89/392/
CEE e successive modifiche frasposta nella legislazione
nazionale dal DPR n°® 459 del 24 Luglio 1996.

Grassobbio, 1 Marzo 2002
L’Amministratore Delegato

D. Gianantort
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EC MACHINE DIRECTIVE COMPLIANCE DECLARATION
(DIRECTIVE 89/392EEC, APPENDIX I, PARTB)

GENIUSs.r.l.

ViaPadre Elzi, 32
24050-Grassobbio
BERGAMO - ITALY

the ZENITH

Manufacturer:
Address:

Hereby declares that:

. isintended fo be incorporated info machinery, or to
be assembled with other machinery to constitute
machinery in compliance with the requirements of
Directive 89/392 EEC, and subsequent amendments
91/368 EEC, 93/44EEC and 93/68 EEC;

* complies with the essential safety requirementsin the
following EEC Directives:

73/23 EEC and subsequent amendment 93/68 EEC.
89/336 EEC and subsequent amendments 92/31 EEC
and 93/68 EEC.

and furthermore declares that unit must not be putinto service
until the machinery intfo which it is incorporated or of which it
is a component has been identified and declared to be in
conformity with the provisions of Directive 89/392 ECC and
subsequent amendments enacted by the national
implementing legislation.

Grassobbio, 1 March 2002
Managing Director

D. Gianantoni

DECLARATION CE DE CONFORMITE
(DIRECTIVE EUROPEENNE "MACHINES" 89/392/CEE,
ANNEXE II, PARTIE B)
GENIUSs.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050- Grassobbio
BERGAMO - ITALIE

Déclare d’unepart

Fabricant:
Adresse:

que I'automatisme mod. ZENITH

. est prévue soit pour éfre incorporée dans une machine,
soit pour étre assemblée avec d’autres composants ou
parties en vue de former une machine selon la directive
européenne "machines" 89/392 CEE, modifiée 91/368
CEE, 93/44 CEE, 93/68 CEE.

. satisfait les exigences essentielles de sécurité des
directives CEE suivantes:

73/23 CEE, modifiée 93/68 CEE.

89/336 CEE, modifiée 92/31 CEE et 93/68 CEE.
etd’autre part
qu’ilest formellement interdit de mettre en fonction 'automatissme en
question avant que lamachine danslaquelle il seraintégrée ou dont
ilconstituera un composant ait été identifiée et déclarée conforme
aux exigences essentfielles de la directive européenne "machines"
89/392/CEE, et décrets de transposition de la directive.

Grassobbio, le 1 Mars 2002

L"Administrateur Délégué

D. Gianantoni

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 89/392 CEE, ANEXO II, PARTE B)

Fabricante: GENIUSs.r.l.
Direccién:  ViaPadre Elzi, 32
24050-Grassobbio
BERGAMO - ITALIA
Declara que: El equipo automatico mod. ZENITH

. Ha sido construido paraserincorporado enuna
maquina, o paraser ensamblado con ofros
mecanismos a fin de constituir una maquina con
arreglo ala Directiva 89/392 CEE y asus sucesivas
modificaciones 91/368 CEE, 93/44 CEE y 93/68 CEE.

. Cumple los requisitos esenciales de seguridad
establecidos porlas siguientes directivas CEE:

73/23 CEE y sucesiva modificacion 93/68 CEE,
89/336 CEE y sucesivas modificaciones 92/31 CEEy
93/68 CEE.

Asimismo, declara que no estd permitido poneren marcha el
equipo silamaquinaenla cual serdincorporado, o de lacual
se convertird en un componente, no hasido identificadaono
ha sido declarada su conformidad a lo establecido por la
Directiva 89/392 CEE y sus sucesivas modificaciones, y alaley
que laincorpora en la legislacién nacional.

Grassobbio, 1°de Marzo de 2002.
Administrador Delegado

D. Gianantoni

EG-KONFORMITATSERKLARUNG ZU MASCHINEN
(gemdaBEG-Richtlinie 89/392/EWG, Anhangll, Teil B)

GENIUSs.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050- Grassobbio
BERGAMO - ITALIEN

der Antrieb Mod. ZENITH

Hersteller:
Adresse:

erklart hiermit, daB:

e zum Einbau in eine Maschine oder mit anderen
Maschinen zu einer Maschine im Sinne der Richtlinie
89/392 EWG und deren Anderungen 91/368 EWG,
93/44EWG, 93/68 EWG vorgesehenist.

¢ den wesentlichen Sicherheitsbestimmungen
folgender anderer EG-Richtlinien entspricht:

73/23 EWG und nachtragliche Apderung 93/68 EWG
89/336 EWG und nachtragliche Anderung 92/31 EWG
sowie 93/68 EWG

und erkldrt auBerdem, daB die Inbetriebnahme solange
untersagt ist, bis die Maschine, in welche diese Maschine
eingebaut wird oder von der sie ein Bestandteil ist, den
Bestimmungen der Richtlinie 89/392 EWG sowie deren
nachtraglichen Anderungen entspricht.

Grassobbio, 1 M&rz2002

Der Geschdftsfunrer

D. Gianantoni

Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono
impegnative. GENIUS siriserva il diritto, lasciando inalterate le
caratteristiche essenzialidell’apparecchiatura, diapportarein
qualunque momento e senza impegnarsi ad aggiornare la
presente pubblicazione, le modifiche che essaritiene conve-
nienti per miglioramentifecnicio per qualsiasi altra esigenza di
carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present
manual are not binding. GENIUS reserves the right, whils leav-
ing the main features of the equipments unaltered, to under-
take any modifications fo holds necessary for either technical
or commercial reasons, at any time and without revising the
present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont
fournies atitre indicatif. GENIUS se réserve le droitd’apporter &
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce
produit tout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre ajour cette publication .

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no
comportan compromiso alguno. GENIUS se reserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los
aparatos, de aportar, en cualquier momento y sin
comprometerse aponeraldiala presente publicacion, todas
las modificaciones que considere oportunas para el
perfeccionamiento técnico o para cualquier otro fipo de
exigencia de cardcter constructivo o comercial.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem
Handbuch sind unverbindlich. GENIUS behdilf sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu
verédndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezung auf die
Neufassung der vorliegenden Anleifungen, technisch bzw,
konstruktiv / kommerziell bedingte Verbesserungen
vorzunehmen.

GCCNIJUS’

GENIUS s.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO-ITALY
tel. 0039.035.4242511
fax. 0039.035.4242600
info@geniusg.com
www.geniusg.com

Timbro rivenditore: / Distributor’s stamp: / Timbre de I'agent: /
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